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FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000

Wir begliickwiinschen Sie zu dem von lhnen getatigten Kauf und wiinschen
Ihnen viel Freude mit lhrer Anlage.

In unserem umfangreichen Lieferprogramm filhren wir noch weitere
Artikel, die fir Sie sicherlich von Interesse sein kénnten.

Fir DM 20,-- im voraus (als Scheck oder in Briefmarken) erhalten Sie mit
unserem Katalog auf Gber 160 Seiten den totalen Uberblick (iber

alles, was Ihr Schiff komplett macht, von Navigationsgeréten bis zu
Echoloten, von Radar- und Ruderanlagen bis zu Autopiloten, sowie unseren
Beschlage-Katalog, der auf iiber 50 Seiten unsere gesamie Produkt-Palette
im Bereich der Beschlige aufzeigt, von Blécken (iber Schotstopper und

Isolatoren bis zu Winschen.

In den Katalogen ist ein Guischein iiber die von lhnen gezahlten DM 20,--
enthalten, die lhnen beim Kauf verglitet werden.

Fur dieses und alle anderen Produkte unseres umfangreichen
Lieferprogramms gilt auBerdem:

Natiirlich bei lhrem Fachhandel ganz in Ihrer Nahe erhaltlich
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Telefon: 04101/30 12 40
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RADARANLAGEN

FURUNO Modell 1720/ 1725/ 1750/1755
FURUNO Modell 1830 / 1930/1835/1935
FURUNO FR 8031D

FURUNO FR 1505 DA / 1510 DA
FURUNO FR 2010/2020/2030S
FURUNO FR 1201 FluBradar

FURUNO FR 1411 Farbradar

FURUNO FCR 1010/ 1040 Farbradar

FURUNO FARB-VIDEO-ECHOLOTE

DECCA-NAVIGATOREN
Decca-Nav. Dinghy-D
Decca-Nav. 2000 D

LORAN-C
FURUNO LC-90 MK I
NAVSTAR 2000L

PLOTTER
Navionics
Autohelm

ECHOLOTE UND LOGGEN
ECHOPILOT MINI
ECHOPILOT SUPERMAXI
ECHOPILOT MAX! ANALOG
ECHOPILOT CLASSIC
ECHOPILOT CLASSIC PLUS
ECHOPILOT DUO
ECHOPILOT F.L.S.

WINDMESSINTRUMENTE
MAXI WIND

WINDY Handwindmesser
ST-50 Wind

Focus-Wind

YACHT-CHEMIE

EAGLE FISCHFINDER
NITECH HALOGENSTRAHLER
SAILOR

UKW-Anlagen

HF / SSB Anlagen
STANDARD-C Anlagen

WETTERKARTENSCHREIBER
FURUNO FAX 108

FURUNO FAX 208 A/N

FURUNO FAX 214 A/N

EPIRB
Lokata 406 MHz Satelitten Epirb

GPS - NAVIGATOREN
FURUNO GP 500, GP 70
MAGELLAN NAV-5000, NAV 5200
NAVSTAR XR 4, XR4 L

EAGLE

NAVTEX-SYSTEME
FURUNO NX 500
Lokata

AUTOHELM ST-50 INSTRUMENTE

SELBSTSTEUERANLAGEN
AUTOHELM 800/2
AUTOHELM ST 1000
AUTOHELM ST 2000
AUTOHELM ST 4000 T
AUTOHELM ST 3000
AUTOHELM ST 4000 W
AUTOHELM POWERPILOT
AUTOHELM ST 5000
AUTOHELM ST 6000
AUTOHELM ST 7000

B & G Network Pilot

B & G Hydra Pilot

RITCHIE- UND
HANDPEILKOMPASSE

BAASBALL-ANKER
Seewasserentsalzungsanlagen
HYDRAULISCHE RUDERANLAGEN
BROOKES & GATEHOUSE

Network Instrumente

Hydra 330 Instrumente

ANKERSPILLS UND WINSCHEN

Whitlock
Mechanische Ruderanlagen
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Das Gilobal Positioning System (GPS) ist ein hdchst prazises,weltweit einzusetzendes
Navigations- und Positionsbestimmungssystem und 24 Std. taglich in Betrieb. Von dem US
Verteidigungsministerium konzipiert und entwickelt und vorrangig zur militarischen Nutzung
,gedacht, steht das GPS-System einer breiten Anwenderschicht zur Vertligung, wie z.B. der
Berufs- und Freizeitschiffahrt, der allgemeinen und kommerziellen Lufifahrt, Vermessungsin-
genieuren usw.

Das System basiert auf einer Satellitenkonfiguration von 18 Satelliten sowie 3 Ersatzsatelliten,
die die Erde 2mal taglich in 6 unterschiedlichen Umlaufbahnen umkreisen. Jeder Satellit
befindet sich in einer Umlaufbahn ca. 10,900 nautische Seemeilen von der Erde entiernt in
einem Neigungswinkel von 55 Grad zum Aquator.

Jeder Satellit sendet 2 Arten von Umlaufbahninformationen- Almanach und Ephemer. Der
Almanach enthélt Daten tber die Zuverlassigkeit und ungefihre Position von jedem Satelliten
im System. Die Ephemerdaten sind genaue Angaben zum augenblicklichen Umlauf eines
jeden Satelliten. Der GPS-Empféanger sammelt Almanachdaten von einem beliebigen zur
Verfligung stehenden Satelliten und ermittelt anhand dieser Informationen, welche Satelliten
eine optimale Geometrie ergeben, um eine Positionsberechnung durchzufithren.

Die Daten werden in 2 Sendearten Ubermitteit. Die verschiiisselte Sendeart (P-Code)
ermoglicht sehr prézise Positionsangaben und ist ausschiieBlich fur militarische Zwecke
reserviert. Die unverschlisselte Sendeart (Course Acquisition oder C/A) ist fir die allgemeine
Nutzung freigegeben. Die C/A Sendeart wird benutzt um eine genaue Entfernung des
Empféangers zu den Satelliten zu ermitteln - der erste Schritt um eine Positionsherechnung
durchzufiihren. Alle Daten, die von den Satelliten gesendet werden sind in Echtzeit,
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Das Navigieren mit dem GPS-System und einem durchdachten und gut konzipierten Empfan-
geristsehreinfach. Der Empfanger verwertet, die von 3 oder 4 Satelliten empfa_mgenen Daten
und fiihrt eine geometrische Gleichung durch, die zu einer Positionsangabe in Breiten- und
Langengraden dargestellt wird.

Der Empféanger bestimmt, welche der Sateliiten zur Positionsbestimmung herqngezoge_n
werden kann und sammelt die entsprechenden Daten von diesem Satelliten. Die
Ubertragungsentfernung und Signalqualitat werden gleichzeitig Uberpriift. Die Entfernung
zwischen Satellit und Empfanger wird errechnet, indem der Zeitraum senden und Empfaqgen
des Signals gemessen wird. Als nachstes berechnet der Empfanger miteiner Drgieckspenlung
eine genaue Position. Obwohl die Genauigkeit mit unterschiedlicher Satelhtengeometne
Abweichungen ergibt, so sind Positionsangaben im C/A Sendeart mit einer Genauigkeit von
ca. 15 Meter zu realisieren.

GPS arbeitet im Hochfrequenzbereich von 1575,42 MHz, also in einem Wellenbereich. mit
wenigen Starfaktoren.Die Navigationssignale werden durch dig .gespreng.te
Spektrumstechnologie geschiizt. Diese Technologie erlaubt es auch in schwierigen Verhalt-
nissen, Witterungsunabhangig die Signale zu empfangen. Im allgemeinen werden GPS—
Signale nicht von vorbeifahrenden Schiffen, elekironischen Landinstallationen, Bordelektrik,
Zindelektronik sowie tragbaren Funkempfangern gestort.

Seite 3
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Das GPS-System wird von einer Einrichtung der U.S. Lufiwaffe in Colorado USA iiberwacht.
Diese Uberwachungszentrale ist mit Mitteln ausgestatiet, die eine umfassende Kontrolle des
Systems erméglichen, wie z.B. Telemetrie, F lugbahniiberwachung, Befehls- und Kontrofistande,
die eine laufende Aktualisierung der notwendigen Navigationsdaten an den Satelliten ge-
wabhrleistel. Beobachtungszentralen und stationare Bodenantennen sind weliweit im Einsatz,
umdie Satelliten passiv zu (iberwachen und entsprechende Ergebnisse andie Kontrollzentren
in Colorado weiterzuleiten. Prazise Angaben tiber die Satellitenpositionen und die Genau-
igkeit der Satellitendaten werden somit immer auf dem neuesten Stand gehalten. Minimale
Unterschiede zwischen den Berechnungen eines Satelliten und die der Beobachtungs-
zentralen kénnen somitkorrigiertwerden. Wenn ungenaue Daten vom Satelliten ausgestrahit
werden, stuft das Kontrolizentrum diesen Satelliten als "unzuverlassig" ein. Der betroffene
Satellit sendet daraufhin ein Signal, das vom Empfanger als unzuverlassig erkannt wird Der
Empfanger ignoriert die Daten, die dieser Satellit sendet und verwendet einen anderen zur
Verfligung stehenden Satelliten zur Positionsberechnung.

Das Kontrolizentrum kann auch die Genauigkeit der Satellitendaten beeinfliissen. Diese
Mobglichkeit wird "Seiective Availibilty” (SA) genannt und kann die Genauigkeit einer Position-
sangabe auf 100 Meter begrenzen.

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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Der NAV 5000 ist ein vollwertiger, handlicher und kostengiinstiger GPS-Empfanger. Das
Gerét arbeitet schnell, ist leistungsfahig, prazise und auBerdem sehr leicht zu bedienen. Der
NAV 5000 arbeitet mit 5 Kanalen gleichzeitig, um GPS-Satelliten zu lokalisieren und um GPS-
Daten zu empfangen. Die Schaltkreise aus Gallium-Arsen verarbeiten mit hoher Geschwin-
digkeit die von den Satelliten empfangenen Daten, um eine augenblickliche Position (in
Breiten- und Langengraden anzuzeigen), Hohe, Geschwindigkeit und Navigationsdaten zu
berechnen. Diese Daten werden innerhalb einer Minute verarbeitet und jede Sekunde neu
ausgewertet.

Der NAV 5000 kann in 3 Betriebsarten benutzt werden:
1) 2D (zweidimensional)

2) 3D (dreidimensional)

3) Automatik

Im 2D-Betrieb rechnet der Empfanger mit 3 Satelliten, um eine Positionsangabe mit Breiten-
und Langengraden zu errechnen. Die Antennenhéhe ist eine vom Benutzer einzugebende
GroBe.

Im 3D-Betrieb werden 4 Satelliten benétigt, um eine Positionsangabe zu ermitteln.

Im automatischen Betrieb rechnet der Empfanger in 3D wenn 4 Satelliten zur Verfiigung
stehen, sind nur 3 Satelliten verfiigbar, schaltet der Emptanger automatisch in den 2D-Betrieb
um.

Der NAV 5000 speichert die zuletzt berechnete Position und die vier davor berechneten
Positionen. Bis zu 100, vom Benutzer definierte, Wegpunkte kénnen gespeichert werden. Die
Mehrzahl dieser Wegpunkte koénnen zu einer Route zusammengesteilt werden und um
Peilung und Entfernung zu den Wegpunkten zu ermitteln.

Der NAV 5000 wurde vorrangig fur den Marinebereich konzipiert. Er unterstiitzt Geréte wie
z.B. Autopiloten, Plotter, Echolote und Radar, die das Datenformat NMEA 0180 bzw. NMEA
0183 benutzen. NMEA ist die Abkurzung fur National Marine Electronics Association.

Obgleich der NAV 5000 eine Entwickiung der modernsten Hochleistungstechnologie ist,
werden Sie schnell feststellen, daB die Handhabung sich als aliBerst bedienerfreundlich
erweist. Die meisten Funktionen kénnen durch das Driicken einer einzigen Taste ausgefiihrt
werden. Andere Funkiionen, wie z.B. das Auswéihlen der NMEA-Anschliisse oder des
Satellitenstatuses werden mit Hilfstasten angesteuert.
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Abmessungen:

Gewicht:

Anzeige:

Temperaturbereich:

Gehause:

Spezifisches Gewicht:

Lagertemperatur:
Externe Antenne:

Positionsgenauigkeit:

Geschwindigkeit-
genauigkeit

NAV 5000

Antenne

Funktionstaste

Alphanumerische
Tasten

13.8 cm x 34.5 cm x 8.4 cm (ohne Bordsteckhalterung)
19.7 cm x 35.4 cm x 9.8 cm (mit Bordsteckhalterung)

850 Gramm inkl. Batterien

LCD Flussigkristallanzeige, 4 Zeilen, 16 Zeichen,
alphanumerisch, Beleuchtung (15 stufig)

-10 Grad bis +60 Grad Celcius

Wasserdicht (Batteriefachdeckel spritzwassergeschiitzt)
0,8 - in Salzwasser schwimmféhig

-40 Grad bis +70 Grad Celcius

Durchmesser- 8,98 cm, Héhe 8,89 cm + 15 Meter Kabel.

<= 15 Meter Empfangerspezifisch
<= 100 Meter GPS Systemspezifisch

Die Positionsgenauigkeit kann von der  U.S.-Regierung beein-
fluBt und periodisch gedndert werden (gem. BeschiuB des U.S.
Verteidigungsministeriums)

+/- 0.1 Knoten (HDOP<2, C/No=>47 dB-Hz, 2D)

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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Mitziehgeschwindigkeit:

Zeit bis zum 1 Fix:

Zeit bis zum nachsten Fix:

Speicherkapazitat:

Betriebsarten:

Spannungsversorgung:

Stromverbrauch:

0 bis 825 Knoten (1528 kmh)

55 Sek. (Kaltstart)
35 Sek. (Warmstart)

1.0 Sek. (im 2D-Betrieb)

100 vom Benutzer eingebene Wegpunkte und die
4 zuletzt berechneten Positionen

-2D mit 3 Satelliten (Breite, Lange und Uhrzeit werden
berechnet (die Antennenhdhe muB vom Benutzer angege-
ben werden)

-3D mit 4 Satelliten (Breite, Lange, Hohe und Uhrzeitwerden
berechnet)

-Automatikbetrieb (je nach Satellitengeometrie werden 3
bzw. 4 Satelliten zur Positionsbestimmung verwendet- 2D
oder 3D)

6 Stiick AA Alkalin Batterien je 1.5 Volt
10 bis 15 Volt Gleichstrom mit dem Mageltan ™
Gleichstrom Netzteil

220 Volt Wechselstrom +/- 10% mit dem
Magellan ™ Wechselstrom Netzteil

160 mA ohne Beleuchtung
185 mA mit Beleuchtung
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* Magellan ™ NAV 5000, 1 Stiick

* Batteriehalterung, 2 Stiick (1 als Reserve)
* Batterien, 6 Stlick (im Empiéanger)

* Haltegurt, 1 Stiick

* Betriebsanleitung, 1 x deutsch, 1 x englisch

Falls einer dieser Bestandteile fehlen sollte, setzen Sie sich bitte sofort mit lhrem Handler in
Verbindung.
BiLD

Ha"egun ] @
Batteriehalterung _

Es sind einige Zubehorieile fir den NAV 5000 erhéltlich, die bei lhrem Fachhéndler zu
beziehen sind:

Externe Antenne mit Inneneinbausatz-

Dieses Zubehorteil besteht aus: - NAV 5000 Halterung
- GPS-Antennenkoppler
- U-Klammer zur Halterungsmontierung
- externe Antenne mit 15 Meter Kabel
- Schnittstelle fir Gleichstrom- und Antennenanschiuf
- Betriebsanleitung

Einzelteile sind auch seperat erhaltlich.

Seite 8

Die Software des Magellan NAV 5000 wurde um folgende Funktionen erweitert.
1. Route (deutsches Handbuch Seite 41)

Neu: Es kénnen 10 Routen mit je 20 Etappen (LEGS) eingegeben werden.

Verfahren Sie, wie im Handbuch auf Seite 42/43 angegeben und benutzen Sie die V Taste,
um von einer Route zur ndchsten zu gelangen.

Die Routen (RTE) sind von 1 bis 10 gekennzeichnet. Stellen Sie die Etappen der einzelnen
Routen zusammen, wie im deutschen Handbuch beschrieben.

2. Geschwindigkeit (VEL - deutsches Handbuch Seite 48)

Das Display wurde erweitert, so daB Sie bei Druck auf die VEL - Taste folgendes sehen.

lsoc 1.06KTS| SOG = Geschwindigkeit tber Grund
?ggnm 1‘()2232‘“ COG = Kurs iiber Grund
R 1LEG 10 Entfernung und Peilung zum Wegpunki

Routen- und Etappennummer
3. Durchschnitisgeschwindigkeit
Normalerweise wird die Geschwindigkeit jede Sekunde aufgedatet. Dies kann zu einer

springenden Anzeige fihren. Durch das Eingeben langerer Zeitintervalle kanndies "geglattet”
werden. Es sind 20 Sek. und 120 Sek. Intervalle mdglich.

SETUR [veLqoms averase SET UP, anschlieBend V diicken bis

V 5 Velocity Average erscheint

Vv /

G ELGOH.AVERAGE Mit der > Taste durch das Menti blat-
20 SECONDS tern bis das gewlinschte Zeitintervall
- erscheint. (None = jede Sekunde)

¥ /

Software Erweiterung Seite 1



4. Routenumkehr

Eine eingegebene Route kann umgekehrt abgefahren werden (z.B. Heimreise). Dies
geschieht Uber AUX 7, dadurch sind die AUX Funktionen anders angeordnet als im
deutschen Handbuch Seite 49 - 58 beschrieben. Die neue Liste finden Sie im Abschnitt
5. dieser Erganzung.

AUX  Ireverse ROUTE 1 AUX, 7 und
7 PRESSENTER Enter driicken

\_Y/

) ViRt houTE 2 Mit Pfeiltaste auf die Route schalten,
PRESS ENTER die umgekehrt werden soll

Enter

\_ Y/

M Mit Enter die Umkehr bestatigen,
ROUTE REVERSED irgendeine Taste driicken (auBer Enterl),

i um auf Normaldisplay zu schalten

Haben Sie versehentlich die falsche Route umgekehrt, Enter erneut driicken, um die
Originalreihenfolge wieder herzustellen.

5. Neue Liste der Zusatzfunktionen (AUX)

AUX
AUX
AUX
AUX
AUX
AUX
AUX

: Empfangsstatus

: Beleuchtung

: Satellitenstatus

: Satellitenzeitplan

: 8KY SEARCH Suchlaufprogramm
: NMEA Format

: Routenumkehr

AUX 8 :Quittierton

AUX 9 :Wegpunkt Projektion
AUX 10 : Sparbetrieb

AUX 11 : Wegpunkt 16schen

AUX 13 : Gesamispeicher 16schen

OCO~NOGADWN —
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Bevor Sie den NAV 5000 in Betrieb nehmen, missen noch ein paar Vorbereitungen erledigt
werden. In diesem Kapitel werden die dazu notwendigen Schritte dargestelit.

Batterien:

Es werden 6 Stiick AA Alkalin Batterien empfohlen, um den NAV 5000 ohne exierne
Spannungsversorgung zu betreiben. Sie kénnen den Empfanger im Dauerbetrieb fir ca. 10
Stunden mit neuen Batterien betreiben.

Wiederaufiadbare Nickel/Cadmium sind nicht unbedingt geeignet. Die Leislungsdauer
solcher Batterien beiragt im NAV 5000 ca. 3,5 Stunden. Bei wiederaufladbaren Batterien
besteht die Gefahr, daB ein Spannungsabfall eintritt, wenn die Leistungskapazitat der
Batterien nachiaBt. In einem solchen Fall kann es passieren, da die gespeicherten Daten
des NAV 5000 geloscht werden.

Verwenden Sie deshalb lieber Alkalin Batterien. Der NAV 5000 wird serienméaBig mit Alkalin-
Batterien ausgeliefert.

Batteriewechsel:

Wechseln Sie die Batterien wie folgt-

1) Legen Sie die neuen Batterien in die zusatzlich gelieferte Batteriehalterung ein. Achten
Sie darauf, daB die Batterien richtig eingelegt werden.

2)  Vergewissern Sie sich, daB3 der Empfanger ausgeschaltet ist.

3)  Bei Betrieb mit externer Spannungsversorgung miissen Sie die Spannungsversorgung
unterbrechen.
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4)  Halten Sie den NAV 5000 wie gezeichnet. Ziehen Sie den Batteriefachdeckel fest nach
unten bis kein Widerstand mehr zu spiiren ist und heben Sie den Deckel ab. Der Deckel
ist etwas schwergangig- schlieBlich soll auch keine Feuchtigkeit eindringen kénnen.

5)  Entfernen Sie die alte Batteriehalterung mit den alten Batterien und seizen Sie die neue
Batteriehalterung (mit den neuen Batterien) ein. Die Halterung paBt nur, wenn die offene
Seite der Halterung lhnen entgegensteht und die Kontakte der Halterung sich auf der
rechten Seite befinden.

WARNUNG 11!
Der Batteriewechsel muB innerhalb von 2 Minuten geschehen, sonst kénnen die

gespeicherten Daten verloren gehen.

6) Entfernen Sie eventuell vorhandene Schmutzpartikel vom Deckel.

7)  Setzen Sie den Batteriefachdeckel wieder ein und vergewissern Sie sich, daB der Deckel
richtig eingesetzt wird.

Im Batteriebetrieb arbeitetder NAV 5000 kontinuierlich, wenn die Tasten POS | NAV oder VEL
gedrickt werden. Positionsberechnungen werden jede Sekunde neu ausgewertet und
angezeigt. Der Empfanger bleibt in Betrieb bis die ON/OFF Taste gedriickt wird bzw. bis die
Batterien verbraucht sind. Im Dauerbetrieb werden die Batterien ziemlich beansprucht. Wenn
Sie Alkalin Batterien verwenden, betragt die Lebensdauer der Batterien im Dauerbetrieb ca.
10 Stunden.

Den NAV 5000 kénnen Sie aber auch im Sparbetrieb schalten (néheres im Abschnitt tiber die
AUX- Taste). Nach riicken der POS- Taste werden Positionsberechnungen fiir eine Dauer
von 2 Minuten durchgefihrt. Nach Ablaufvon 2 Minuten schaltet sich das Gerat automatisch
aus.

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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Ein Nachlassen der Ladekapazitét wird in 2 Warnstufen angezeigt:

1) Es erscheint ein Batteriesymbol. Dieses Symbo! bedeutet, daf
der Ladezustand der Batterien zu gering ist und daB sie ausge-
wechselt werden miissen. Wenn das Gerat in Dauerbetrieb
geschaltetist, kénnen Sie mit einer weiteren Betriebsdauer von ca.
30 Minuten rechnen. Im Sparbetrieb sind ca. 15 weitere
Positionsberechnungen mdglich.

REPLACE BATTS : ; : ol - D
OF LOSE DATA Diese Anzeige erscheint, wenn die Ladekapazitat sehr niedrig ist.

Wenn Sie die Batterien jetzt nicht auswechseiln, kénnen alle
gespeicherte Daten unwiderruflich verloren gehen.

Der NAV 5000 kann von einer externen Wechsel- bzw. Gleichstromspannung versorgt
werden. Wenn der Empfanger extern versorgt wird, arbeitet das Gerat automatisch im
Dauerbetrieb bis mit der ON/OFF ausgeschaltet oder die externe Spannungsversorgung
unterbrochen wird.

Bei externer Spannungsversorgung wird der interne Batteriestromkreis unterbrochen.
Wiederaufladbare Nickel/Cadmium Batterien werden nicht aufgeladen.

WICHTIG ! ! !

Verwenden Sie bitte nur die von MAGELLAN ™ empfohlenen Zubehorteile, um den Empfan-
ger mit einer fremden Spannungsversorgung zu verbinden. Die Benutzung von anderen
Netzteilen kann zuirreparablen Schaden am Gerat fihren und setzt die Gewéahrleistung auBer
Kraft.
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FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000

Der Magellan ™ NAV 5000 wird mittels verschiedener original Magellan ™ Netzieile mit einer
externen Spannungsversorgung verbunden. Erkundigen Sie sich bitte bei lhrem Fachhandler
Uber die verschiedenen Méglichkeiten. Zur Zeit sind Netzteile fir 12 Velt Gleichsstrom und
220-240 Wechselstrom erhéltlich.

Die verschiedene AnschiuBmoglichkeiten kénnen Sie der nachstehenden Abbildung entneh-
men.
BILD

Verbindungskabel
j'“ 9 poliger NMEA Anschluf
. | i
-,
[ouciung o
L5
5 poliges Netzteil 12 V Gleichstrom oder 220/240 V Wechselstrom
Vorsicht !

Schalten Sie das Geratimmer aus bevor Sie eine externe Spannungsversorgung anschlie Ben
oder unterbrechen. Bei Nichibeachtung dieser Vorgehensweise besteht die Gefahr, daB
gespeicherte Daten verloren gehen kénnen bzw. der Rechner u. U. abstiirzen kann.

Der AnschluB fiir die Versorgung mit externer Spannung befindet sich auf der rechten Seite
des Empféangers gegenlber die Antenne. Stecken Sie hier den 5-poligen Stecker des
Wechselstrom Netzteils in die Steckdose, oder in die dafir vorgesehene Steckdose der 9-
poligen NMEA Schnittstelle.

EXTERNAL POWER| Diese Anzeige erscheint, wenn eine angeschlossene externe
I - Spannungsversorgung nicht ausreichend Spannung liefert. Der Emp-
CONTINUE fanger arbeitet mit der internen Spannungsversorgung weiter, nachdem

Sie eine beliebige Taste gedriickt haben.

Seite 12

Um eine Positionsangabe zu berechnen oder einen Almanach zu laden, muB der Empfanger
bzw. die Antenne ungehinderten Sichtkontakt mit den GPS- Satelliten haben. Halten Sie den
Empfanger senkrecht mit der Antenne nach oben, oder drehen Sie die Antenne so, daB sie
senkrecht steht.

Sorgen Sie daflr, daB die Antenne eine ungehinderte Rundumsicht hat.

Wenn der Empfang gestort ist, geniigt meist eine geringfiigige Anderung der Antennenlage
(z.B. 1 Meter), um den Empfang zu verbessern. Dies trifft besonders im Betrieb an Platzen
mit Uberhéngende Vegetation bzw. in bebauten Orten zu.

Der Empfanger kann GPS-Signale nicht optimal empfangen, wenn kein ungehinderter
Sichtkontakt mit dem Satelliten gegeben ist, oder wenn Sie das Gerat ohne externe Antenne
in geschlossenen Raumen betreiben.

Um den Empfanger seefest und sicher unterzubringen, empfehien wir thnen die als Zubehor
erhaltliche Bordsteckhalterung zu verwenden. Artikel Nr. 185 262
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Die ON/OFF- Taste:

Der NAV 5000 wird eingeschaliet, indem Sie diese Taste einmal driicken. Nochmaliges
driicken schaltet den Empfanger aus.

Im Sparbetrieb (naheres im Abschnitt iber die AUX- Taste), berechnet der Empfanger eine
Positionsangabe, ausreichender Empfang vorausgesetzt, innerhalb von 2 Minuten, nachdem
die POS-, NAV- oder VEL - Tasten gedriickt wurden . Wenn keine andere Taste gedruckt wird
schaltet sich nach 2 Minuten der Empfanger automatisch aus.

Im Dauerbetrieb arbeitet der Empfanger kontinuierlich bis die 2. Ladezustandswarnung
erscheint.

An einer externe Spannungsversorgung angeschlossen, arbeitet der Empfanger im Dauer-
betrieb bis mit der ON/OFF- Taste ausgeschaltet wird.

Funktionstest:

Nach jedem Einschalten fiihrt der NAV 5000 ein Funktionstest durch.

erscheint kurz die Anzeige, welche Art der Spannungs-
versorgung benutzt wird.Der Empfanger Gberpriift die
Spannungsversorgung, die gespeicherten Daten und den
Almanach. Nach Beendigung des Priifvorgangs erscheint
folgende Anzeige:

oN/ S s Wenn der Empfanger zum erstenmal eingeschaltet wird,
‘ OFF )

2 Um fortzufahren driicken Sie eine beliebige Funktionstaste.
SRR RSian Wenn beim Prufvorgang'Fehler festgestellt werden, kann
eine der folgenden Anzeigen erscheinen-

2D OtALT

Dieses Batieriesymbol erscheint, wenn der Ladezustand
der Batterien zu niedrig ist. Sie sollten jetzt die Batterien
auswechseln.

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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Wenn diese Anzeige erscheint missen Sie unbedingt die
REPLACE BATTS Batterien ermeuern. Diese 2. Warnung erscheint, wenn der
OR LOSE DATA Ladezustand der Batterien geféhrlich niedrig ist. Die Batte-
rien missen jetzt erneuert werden, wenn nicht alle
gespeicherte Daten verloren gehen sollen. Zwei Minuten
nach Erscheinen dieser Anzeige schaltet sich der Empfan-
ger automatisch ab. Sie kénnen den Empfanger nur mit externer Spannungsversorgung bzw.
mit neuen Batterien weiter betreiben.

Nach Erscheinen dieser Anzeige kdnnen Sie keine neuen Positionsangaben ermitteln. Es ist
noch geniigend Restspannung vorhanden, um gespeicherte Daten fir ca. 1 Monat zu
erhalten.

-~ Diese Anzeige erscheint, wenn eine angeschlossene externe

‘ EXTERNAL POWER Spannungsversorgung abbricht oder nicht ausreichend

| hloTS:(EY - Spannung geliefert wird. Der Empfanger schaltet automa-
CONTINUE tisch auf die interne Batterieversorgung um. Driicken Sie

eine beliebige Taste, auBer der ON/OFF- oder LIGHT-

Taste, um fortzufahren.

initialisierung

Der Magelian ™ NAV 5000 kann durch Driicken der POS- Taste eigenstandig eine Position-
sangabe ermitteln, aber der Empféanger arbeitet wesentlich schneller, wenn Sie eine etwaige
Position in einem Umkreis von 300 Meilen (483 km) von der tatséchlichen Position eingeben.
Wenndie zuletzt abgespeicherte Position- LASTFIX sich innerhalb dieses Umkreises befindet,
berechnet der Empfanger eine Position anhand dieser Angaben.

Sie sollten auch moglichst thre Hohe (Elevation) so genau wie méglich eingeben. Der
natirliche Tidenhub beeinfluBt diesen Wert nichi. Vor allem im 2-D Betrieb leidet die
Genauigkeit einer Positionsangabe, wenn Sie keine Hoheninformationen eingeben. Verzich-
ten Sie, deshalb nichi darauf.

im 2-D Betrieb wird eine eingegebene Hohe (Elevation) als richtig angenommenund , je nach
Genauigkeit dieser Angabe, eine um so genauere Position geliefert.

Auch im Autobetrieb sollten Sie nicht auf diese Angabe verzichten, da automatisch eine 2-D
bzw. 3-D Positionsbestimmung durchgefuhrt werden kann.

Wenn keine Angaben tiber lhre Hohe (Elevation) eingegeben werden, wird ein Wert von +Null
angenommen.
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WICHTIG !

Achten Sie bitte darauf, daB bei Betrieb mit externer Antenne die Antennenhéhe eingegeben
wird. Antennenhohe ist thre jeweilige Héhe (vom mittleren Wasserstand aus gemessen)
zusalzlich der Differenz zwischen threm Standort und die der Antenne.

Um eine ungeféhre Position einzugeben, kénnen Sie dieses- soweit mdglich- lhrer Seekarte
bzw. dem Atias entnehmen. Sie kdnnen aber auch lhren Fachhandler um Rat bitten.

Es ist auch ohne weiteres méglich, eine Standortbestimmung ohne Positionsangabe zu
erhalten. Hierzu miassen Sie im Sky Search Modus, sozusagen Satelliten -Suchlaufprogramm,
arbeiten. Diese Betriebsart bendtigt allerdings ca. 15 Minuten, um eine Position zu ermitteln.
Wenn eine Positionsangabe von innerhalb 300 Seemeilen (483 km) eingegeben wird,
berechnet der Empféanger lhre Position wesentlich schneller.

Wie Sie eine ungefahre Position eingeben kénnen, finden Sie im Abschnitt tiber die SETUP-
Taste.

WICHTIG 1!}

Dieser GPS-Empfanger ist ein hervorragendes und zuverlassiges Navigationshilfsmittel. Er
ersetztaber nichtdie Pflicht einer eigenverantwortlichen und gewissenhaften Seemannschaft.
Verlassen Sie sich deshalb nie auf eine einzige Navigationshilfe

Das GPS-System wird vonder U.S.-Regierung betrieben, die fir die Genauigkeit und Wartung
des Systems verantwortlich ist. Bestimmte Konditionen, sowie Veranderungen der Umlauf-
bahnen und die Zuverlassigkeit der einzelnen Satelliten kénnen die Genauigkeit des Systems
beeinflussen.

Die Prazision des Systems kann auch durch eine ungiinstige Satellitengeometrie beeinfluBt
werden.

Wenn Warnungen lber die Zuverlassigkeit einer ermitteiten Position angezeigt wer-
den, sollten Sie diese Positionsangaben mit duBerster Vorsicht zu Navigationszwecken
verwenden ! 11}

Das GPS-System befindet sich noch in der Erprobungsphase. Die U.S.- Regierung kann
jederzeit Modifikationen vornehmen, die die Genauigkeit des Emptangers beeinflussen
kénnen.

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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In diesem Handbuch werden die einzelnen Bedienschritie nach dem gleichen Prinzip erlautert

dh. -
TASTE ANZEIGE ERKLARUNG

* Das linke Bild zeigt die zu bedienende Tasten.
* Das mittlere Bild zeigt welche Daten im Sichtfeld erscheinen.
" Die Textangaben rechts dienen zur Erlauterung der bildlich dargestellten Angaben.

Die Dateneingabe erfolgt mittels der alphanumerischen Tastenfelder. Eingegebene Daten
konnen mitder ENTER- Taste bestatigt werden, oder wenn Sie sich vertippt haben sollten mit
der CLEAR- Taste geldscht werden. Danach kénnen Sie die Dateneingabe wiederholen.

Wollen Sie z.B. im SETUP- Modus eine Position mit einem Breitengrad von 34 Grad Nord
eingeben, driicken Sie zuerst die 3/DEF- Taste und dann die 4/GHI- Taste. Die betreffende
Erdhalbkugel wird mit der >- Taste ausgewahli. Das Driicken der ENTER- Taste speichert die
Eingabe (nachfolgende Nullstellen werden automatisch tibernommen).

Bei der Positionseingabe konnen nur Zahlen eingegeben werden. Die Buchstabendienen nur
zur Benennung der Wegpunkte. Sie kénnen also einen Buchstaben nicht als Koordinat
eingeben.

Um einen Wegpunki zu benennen, driicken Sie die enisprechende Taste z. B. die GHI/4-
Taste und wahlen den erforderlichen Buchstaben mit der >- Taste aus. Wenn der Name
abgespeichertwerden soll, driicken Sie anschlieBend die ENTER- Taste. Wir nehmen einmal
an, Sie wollen die Buchstabe H eingeben:

Dricken Sie die Taste GHI/4- Taste.

Es erscheint der Buchstabe G.

Durch driicken der >- Taste erscheinen in wiederkehrender Folge die Zeichen H, 1, 4 und der
Buchstabe G. Um den néchsten Buchstaben einzugeben, driicken Sie die entsprechende
Zahlen-/Buchstabentaste usw.
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Bevor Sie nun den NAV 5000 volistandig in Betrieb nehmen wollen, folgt hier ein ganz
wichtiger Abschnitt Uber die Funktionsweise des Empfangers.

Der Almanach ist sozusagen ein Terminkalender oder Tagebuch mit Eintragungen iiber die
Verfligbarkeit und genauen Flugdaten der einzelnen Satelliten. Der Almanach kann von
jedem Satelliten empfangen und im NAV 5000 abgespeichert werden. Wenn der NAV 5000
einen aktuellen Almanach gespeichert hat, kann der Empfanger feststellen, welche Satelliten
zur Positionsberechnung verwendet werden miissen, wenn die Anfangsposition (siehe den
Abschnitt SETUP ) richtig eingegeben wurde. Anhand des Almanachs ist der Empfanger in
der Lage, die zur Positionsberechnung erforderlichen GPS-Satelliten zu suchen. Ein
gespeicherter Almanach ist Voraussetzung fr eine Positionsberechnung.

Almanachdaten werden von allen Satelliten gesendet und vom GPS Systembetreiber aufdem
neuesten Stand gehalten. Der NAV 5000 ladt jedesmal die aktuellsten Almanachdaten, wenn
die POS, NAV oder VEL Tasten gedriickt werden.

Wenn der Empfanger regelmaBig in Betrieb genommen wird, ist also der Almanach immer
auf dem neuesten Stand. Bei Nichtinbetriebnahme des Empfangers tiber einen langeren
Zeitraum (ca. 3 Monate) besteht die Gefahr, daB der Almanach nicht mehr aktuell ist.

Bei einem nichtaktuellen Aimanach kann es passieren, daB der Empfanger eine Positions-
berechnungdurchzufihren versucht, die mit dem gespeicherten Aimanach nicht zu berechnen
ist. Der Empfanger wird deshalb nach einigen Fehiversuchen eine Positionsangabe zu
ermitteln, einen neuen Almanach laden.

Der NAV 5000 wird mit einem gespeicherten Almanach ausgeliefert. Im Normalfall soliten Sie
deshalb keine Schwierigkeiten haben, eine Positionsangabe zu erhalten, wenn das SETUP
Programrmn richtig durchgefuhrt wurde

Sollten Sie einen neuen Almanach laden mussen, ist zu beachten, daB dieser Vorgang ca.
12,5 Minuten dauert- nachdem ein Satellitensignal geortet wurde. Vergewissern Sie sich, daB
die Antenne eine ungehinderte Rundumsichi hat und daB die Batterien (iber ausreichende
Ladekapazitét verfligen. Im Zweifelsfall verbinden Sie den Empfanger (wenn méglich) mit
einer externen Spannungsversorgung.

Fur den Fall, daB die gespeicherte Daten verloren gegangen sein soliten, miissen Sie auch
einen neuen Almanach laden.

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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Es gibt mehrere Moglichkeiten einen neuen Almanach zu laden:

1)

Sie driicken die POS Taste. Falls kein aktueller Almanach gespeichert ist, wird automatisch
ein neuer geladen.

POS

COMPUTING

N/

11 13 15 17 19
S § 8§ s S

SKY SEARCH

N/

11 13 15 17 19
$ 8§ 8§ s S

ALM COLLECT

POS 32°26.67N
118°29.99W
2D OF ALT

¥

POS 32°26.67N

118°29.99W
2D OF ALT
ALM VERIFY

Driicken Sie die POS Taste. Der Empfénger versucht festzustel-
len, welche Satelliten empfangen werden kénnen.

Da ein Almanach nicht abgespeichert ist bzw. es wurde keine
Anfangsposition eingegeben, schaltet der Empfanger in
Satellitensuchlauf (Sky Search) um. Der Empfanger sucht nach
einem vorgegebenen Muster bis ein Satellit lokalisiert wird.

Eserscheintdie Anzeige ALMCOLLECT (Almanachladen), wenn
der Empfanger einen Satelliten geortet hat und ein neuer Almanach
geladen wird.

Der Empfanger berechnet eine 2D Position nachdem 3
Satelliten geortet wurden und der Datentransfer statigefunden
hat. Es wird ein Hohe(Elevation) von Nullangenommen. Dies kann
dazu fiihren, daB die ermittelte Position ungenau ist, wenn der
Empfanger nicht auf mittleren Meereshthe betrieben wird.

AnschlieBend wird der Aimanach auf Vollstandigkeit Uberpruft-
ALM VERIFY.Schalten Sie den Empfiéanger nicht aus, wenn die
nebenstehende Anzeige erscheint. Achten Sie auch darauf, daB
die Antenne weiterhin einen ungehinderten Empfang hat. Wenn
der Almanach Uberpriift wurde, erlischt die Nachricht.

Dasamiliche benutzerspezifischen Angaben bei Speicherverlust verloren gehen, missen Sie
bei Wiederinbetriebnahme das SETUP Programm durchfihren. Vergessen Sie dabei nicht
die Antennenhohe einzugeben.
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2)

Sie kdnnen auch ein Almanach mit der Zusatzfunktion AUX-5 laden. Der Empfanger ortet
einen Satelliten, speichert den Alimanach und berechnet eine Position.

AUX SKY SEARCH Driicken Sie die gezeigte Tastenfolge. Es erscheint
5 diese Anzeige.
ENTER PRESS ENTER
ENTER 113 15 17 19 Driicken Sie noch einmal die ENTER Taste. Der Empfanger
S s s 88 schaltet in den Satellitensuchlauf um und sucht nach
einem vorgegebenen Muster bis ein Satellit lokalisiert
SKY SEARCH

wird.

111 13 15 17 19

Es erscheint die Anzeige ALM COLLECT (Almanach laden),
s s s s s |

wenn der Empfanger einen Satelliten geortet hat und ein
neuer Almanach geladen wird.Schalten Sie den Empfanger
nicht aus, wenn die nebenstehende Anzeige erscheint.

ALM COLLECT

Das Laden des Almanachs, einschlieBlich der Suche nach einem Satelliten dauert ca. 12,5
Minuten. Falls der GPS-Signalempfang wahrend des Ladens gestért wird, kann esu.U. etwas
langer dauern. Wir empfehlen Innen einen Almanach stationar zuladen d.h. bevor Sie zu einer
Reise aufbrechen.

SETUP

Das SETUP Programm initialisiert den Empfanger beim ersten Gebrauch oder wenn der
Empfanger mehr als 300 Meilen (483 km) von der zuletzt gespeicherten Position bewegt
wurde.

Wie Sie im Abschnitt (iber den Almanach gelesen haben, ladt bzw. Gberprift der Empfanger
den Almanach, wenn einer dieser Zustande gegeben ist.

Im SETUP Programm kénnen Sie eine ungefahre Position eingeben. Sie ermdglichen dem
Empfanger schneller rechnen zu kénnen, da die zu berechnende Position eingekreistist. Der
Empfanger weiB anhand des Almanachs und der ungefahren Positionsangabe, welche der
GPS-Satelliten zur Berechnung einer Position zu verwenden sind.

In dem SETUP Programm speichern Sie einige benutzerspezifische Angaben. Die Zeit, die
zur Positionsbestimmung gebraucht wird, wird damit auf ein Minimum reduziert.

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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Da die Qualitatskontrolle des Magellan ™ NAV 5000 in Californien stattfindet, also ein klein
wenig mehr als 300 Meilen (483 km) von Europa entfernt, empfiehlt es sich, das SETUP
Programm sorgfaltig durchzuflhren.

Im SETUP Programm konnen Sie:

eine Ausgangsposition eingeben (Initialisierung)

die Betriebsart (2-D, 3-D oder Automatik) wéhlen und eine Hohe/Elevation eingeben
zwischen UTC- oder Oriszeitanzeige wihlen

den Routenmodus andern (naheres im Abschnitt Gber die ROUTE Taste)

die Koordinatenanzeige andemn (Grad und Minuten oder Grad, Minuten und Sekunden)
das Kartendatum festlegen

Misweisende bzw. rechtweisende Kurs- und Peilangaben auswéhlen

) Entfernungs- und Geschwindigkeitseinheit auswahlen

HohenmaBstab auswahlen (FuB oder Meter)

die Reihenfolge der Datumsanzeige festlegen

OO ONOO S WN
ESEEEESE S o~

P

Bevor Sie mit dem SETUP Programm beginnen, fillen Sie das Arbeitsblatt auf der nachsten
Seite aus und behalten Sie es als Gedachinisstiize fur den Fall, daB der Empféanger wieder
initialisiert werden muB.

Reachten Sie bitte, daB die von thnen im SETUP Programm ausgewahiten Formate fur alle
Anzeigen giltig sind. Wenn Sie z.B. die Koordinatenanzeige Grad und Minuten wahlen, wird
dieses Format auch fur die Anzeigen tiber die aktuelle Position, letzte Position, Wegpunkie
usw. verwendet.

Schalten Sie den Empfanger mit der ON/OFF Taste ein.
1) Ausgangsposition eingeben (Initialisierung)
Die Ausgangsposition muB mit einer Genauigkeit von < 300 Meilen (483 km) eingegeben

werden. Entnehmen Sie bitte Ihre ungefahre Position der Seekarte bzw. Atlas. Sie kdnnen
auch Ihren Fachhandler um Rat bitien.
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SETUP ARBEITSBLATT

Sie kénnen immer nur eine Auswahl treffen.Die vom Hersteller vorgegebene Werte sind
fettgedriickt.

MODE / BETRIEBSART 02D
03D
o Automatik

TIME DISPLAY / UHRZEITANZEIGE o UTC (24 Sid.)
o Ortszeit (12 Std.)

ROUTE MODE o Automatik
o Manuell

LAT/LON DISPLAY / KOORDINATENANZEIGE o Grad/Minuten
o Grad/Minuten/Sek.

MAP DATUMS / KARTENDATUM o WGS84
o USER/Benutzer
0 AUSTR
o EUROP
o NAD27
0 ALASK
o MAUI
o OAHU
o KAUAI
o GRB36
o TOKYO
o WGS72

MAGNETIC VARIATION / MIBWEISUNG o (M) AUTO MAG
misweisend
o (T) TRUE
rechtweisend
o (U) (USER SET)
vom Benutzer definierbare
Misweisung

DISTANCE, SPEED UNITS / ENTFERNUNGS+
GESCHWINDIGKEITSMABSTAB o NM (Seemeilen und Knoten)
o Kilometer und km/h

0 Meilen und mph

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000

ALTITUDE UNITS / HOHENAGABEN o FuB
o Meter
DATE ORDER / DATUMSANZEIGE o Monat/Tag/Jahr
o Tag/Monat/Jahr
Seite 22

SETUP Driicken Sie die SETUP Taste um eine eventuell vorhande-

CLEAR ne Position zu sehen. Falls eine Position angezeigt wird,
konnen Sie es mit der CLEAR Taste I6schen oder gleich mit
einer Positionsangabe beginnen.

053777 Geben Sie den Breitengrad in Grad und Minuten,

ENTER INIT  53°37.77N soweit bekannt, ein. Wirnehmen als Beispiel die Koordinaten
CW von FERROPILOT in Rellingen. Mit der > Taste konnen Sie
L 2P OIALT 1 7wischen der Nord- oder Stidhemisphare wahlen. Leitende
' = Nullstellen missen eingegeben werden. Nachfolgende Null-
stellen werden automatisch libernommen. Driicken Sie die

ENTER Taste.

00956322 : i Geben Sie den Langengrad in Grad und Minuten,
ENTER . 033 2;;; : soweit bekannt, ein. Mitder > Taste wahlen Sie zwischen der
2D otaLT | West- oder Osthemisphare. Leitende Nullstellen missen
X 4 # eingegebenwerden. Nachfolgende Nullstellen werden auto-

matisch ibernommen. Drlicken Sie die ENTER Taste.

Beachten Sie bitte, daB die vom Hersteller vorgegebenen Werte sich auf die nérdlichen und
westlichen Hemisphéren beziehen. Bei Verlust der gespeicherten Daten werden diese Werte
Gbernommen, bevor Sie den Empfanger neu initialisieren oder eine Position berechnen. Der
Empfanger nimmt an, daB er sich in diesen Hemispharen befindet. Bei der Eingabe von
Wegpunkien wird die im SETUP Programm vorgegebene Hemisphare vorgeschlagen.

2) Betriebsart auswahien:

Der NAV 5000 verfugt Gber 3 Betriebsarten- 2D, 3D und Automatik. Die vom Hersteller
vorgegebene Betriebsart ist 2D. Im 2D- Betrieb sollten Sie eine Angabe iber die Aniennen-
hohe angeben. Diese Betriebsart wird hauptsachlich im maritimen Bereich verwendet. Es
werden 3 Satelliten zur Positionsbestimmung benétigt.

Im 3D- Betrieb wird ein zusaizlicher Satellit zur Berechnung der Hohe bendtigt.
Im Automnatik Betriebt wahit der NAV 5000 zwischen 2D und 3D je nachdem ob 3 oder 4
Satelliten zu Verfigung stehen. Fiir den Gebrauch auf See empfehien wir den Betriebsart 2D.

vV MODE:2D (3SATS)} Nach der Eingabe einer Initialposition driicken Sie die V
ENTER ALTITUDE
s0f AT | Taste.

‘l'-b
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CLEAR MODE2D (3sats)] Pricken Sie die CLEAR Taste, um ein envorhandenen Wert
10 ENTER ALTITUDE zu ldschen oder geben Sie gleich den neuen Wert ein. Die
ENTER 10f ALT | MaBeinheit FuB oder Meter wird unter Punkt 9 erlautert. Mit
3 d der > Taste konnen Sie zwischen + / - Vorzeichen wahlen.
Driicken Sie die ENTER Taste. Der Empfanger akzeptiert
einen Wert von + 9,72 Seemeilen (17,7 km) oder 53054 FuB
(18000 Meter).
> MODE:2D (3SATS)| Durch Driicken der > Taste blattern Sie zur Anzeige 3D
SOLVEFORALT | Betrieb. Auch in dieser Anzeige konnen Sie die Hohenan-
gabe, wie oben beschrieben, andern.
1 -
> g/lgl[ﬁ: lsl‘lgg Nochmaliges driicken der > Taste zeigt das Display fur
10FALT Automatik Betrieb.
_'
N Y/

Im Aligemeinen sollten Sie nicht auf eine Hohenangabe verzichten, da Sie hiermit eine
genauere Positionsangabe erhalten. Hoéhenangaben kénnen nur im SETUP Programm
eingegeben werden.

3) Einstellen der Uhrzeit:

Der NAV 5000 arbeitet grundsatzlich mit UTC (friher Greenwich Mean Time), aber Sie konnen
auswahlen, ob die Anzeige in UTC oder in Ortszeit angezeigt werden soll. Wenn Sie UTC
bevorzugen, soliten Sie nicht vergessen, daB Uhrzeit und Datum vom nullten Langengrad
angezeigt werden.

Bei Speicherverlust wird als Datum der 01.06.80 und als Uhrzeit 00:00:00 UTC angenommen.
Wenn Sie einen neuen Almanach laden, werden aktuelle Daten angezeigt.

Beachten Sie bitte, daB nach Speicherverlust erst die UTC Zeit eingegeben werden muB!

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000

0500 1wat TiME : LOCAL | Gieben Sie die akiuelle Uhrzeit ein, nachdem Sie sich fur die
ENTER gg/-:)?)%pm Anzeige in UTC oder Ortszeit entschieden haben. Wieder die
o l"’ ENTER Taste driicken.

4) Routenmodus andern (Automatisch oder manuell)

Im automatischen Routenmodus schaltet der Empfanger automatisch zur nachsten
Routenetappe, wenn Sie eine imaginére 90 Grad senkrechte Linie zur Kurslinie (berschreiten
oder das Ziel erreichen. Sind Sie innerhalb eines Radius von 500 FuB (152 Meter) des
vorgegebenen Ziels gelangen, erscheint in der Anzeige "CLOSE"

Im manuelien Routenmodus zeigt der Empfanger die gleiche Meldung wie oben, schaltet aber
nicht zur nachsten Routenetappe. Sie miissen hierzu die > Taste driicken.

Naheres tber diese Funktion finden Sie im Abschnitt tber die ROUTE Taste.

Der vom Hersteller vorgegebene Wert ist der Auto-modus.

W ROUTE MCDE
AUTO

Um einen automatischen oder manuelien Routenmodus auszu-
wihlen, driicken Sie die V Taste, nachdem Sie Datum und Uhrzeit
festgelegt haben.

.

ROUTE MODE

Mit der > Taste kénnen Sie zwischen autormnatik oder manuellen
MANUAL

Routenmodus wechseln.

v

g

Nzhere Angaben im Abschnitt Uber die ROUTE Taste

5) Koordinatenanzeige éndern (Grad und Minuten oder Grad, Minuten und Sekunden)

\ Nachdem Sie Betriebsart und Héhe eingegeben haben, driicken
g;a:g/:;na L Sie die V Taste. Das aktuelle Datum und die Uhrzeitin UTC werden
00:28:30UT angezeigt. Mit der > Taste kdnnen Sie zwischen UTC oder

k # Ortszeit wahlen.

CLEAR Dricken Sie zuerst die CLEAR Taste um die angezeigten Werie
INIT TIME: UT i ; -

2412911 2412791 zu entfemen oder fangen Sie gleich mit der Datumsangabe an.

ENTER] _: : ur Geben Sie das richtige Datum ein. Die Reihenfolge der Datums-

N/

anzeige kann unter Punkt 10 geandert werden. AnschlieBend die
ENTER Taste driicken.
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\ LATLON DISPLAY]  Nachdem Sie den Routenmodus ausgewdahit haben, dricken Sie

DEG/MIN

g

LAT/LON DISPLAY
DEG/MIN/SEC

!

die V Taste.

Mit der > Taste wechseln Sie zwischen den Anzeigen mit Grad und
Minuten bzw. Grad, Minuten und Sekunden.
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Y

Kartenprojektion basiert.
abhangig. Die Verwendu
1969 FuB (600 Meter)
Karte vergleichen.

Das richtige Kartendatum kénnen Sie i.d.R. der Kartenlegende entnehmen.

MAP DATUM
WGS84

¥/

MAP DATUM
AUSTR

\_ "/

MAP DATUM
WGS84

l—*

MAP DATUM
USER
USE ENTER TO SET

¢"

6) Das Kartendatum festlegen

Der Nav 5000 hat 12 verschiedene Kartendaten gespeichert, die Sie fiir Karten aufderganzen
Welt verwenden kénnen. AuBerdem gibt es die Méglichkeit, ein Kartendatum einzugeben,
das nicht gespeichert ist.
Ein Kartendatum ist die Bezeichnung fiir das mathematische Modeli der Erde, worauf eine
Breiten- und Langengrade einer Position sind vom Kartendatum
ng eines falschen Kartendatums kann zu Ungenauigkeiten bis zu
fuhren, wenn Sie eine vom NAV 5000 berechnete Position mit Ihrer

Driicken Sie die V Taste nachdem Sie die gewunschte
Koordinatenanzeige gewahit haben.

Durch Driicken der > Taste blattern Sie durch die gespeicherten
Kartendaten. Wenn Sie das fiir Ihre Karte gultige Datum gefunden
haben, dricken Sie die ENTER Taste.

Um ein Kartendatum, das nicht gespeichert ist, einzugeben, gehen Sie wie folgt vor:

Dricken Sie die V Taste, nachdem Sie die gewunschte
Koordinatenanzeige gewahlt haben.

Driicken Sie die > Taste bis die nebenstehende Anzeige erscheint.

Beachten Sie bitte, daB bei diesen Angaben alle vorhergehenden Nulistellen einzugeben
sind.

Als Beispiel verwenden wir die Konstanten fiir das Kartendatum "Old Hawaiian, Maui"._ Sie
finden ein Verzeichnis der verschiedenen Konstanten im Anhang des englischsprachigen
Handbuches.

ENTER ! ' Drucken Sie die ENTER Taste. Geben Sie den Wert fir Aa
0251000 ;‘éfﬁ,i ;omﬁ?‘im ein. Dieser Wertwird als DELTA a angezeigt. Mitder » Taste
> -0251.000m kdnnen Sie das Vorzeichen zwischen + und - andern. Dritk-
ENTER ken Sie die ENTER Taste.
ENTER LOCAL TO WGS84
DELTA  * 10,000
+. m

) S,

014192702 | LocaL Towasss | Geben Sie den Af Wert ein. Dieser Wert wird als DELTA f
ENTER DELTA 110,000 angezeigt. Mit der > Taste kénnen Sie wieder das Vor-

014192102 ] seichen andern. AnschlieBend die ENTER Taste driicken.
10000 E(E)f:-\k }?Mvgf,fég Geben Sie den AX Wert ein. Das Vorzeichen kann mit der >
ENTER 1000.0M Taste geandert werden. Die ENTER Taste driicken.

N2/

230 ‘[;‘éf?k §°M"g$§§g Geben Sig den AY Wert eaip. Da; Vorzeichen lﬁann mitder >
ENTER -230M Taste geéndert werden. Die ENTER Taste driicken
357 LOCALTowasss | Geben Sie den AZ Wert ein. Das Vorzeichen kann mit der >
ENTER DELTA Z, metres Taste geandert werden. Die ENTER Taste driicken

-357m

N/
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7) MiBweisende bzw. rechtweisende Kurs- und Peilangaben

Hier kbnnen Sie zwischen 3 Moglichkeiten zur Kurs- und Peilungsanzeige auswihlen. Eine
ausgewdhlte Angabe wird fir alle Anzeigen verwendet. Zur Auswahl stehen:

- MiBweisende Peilungen und Kurse werden gezeigt
- Rechtweisende Peilungen und Kurse werden gezeigt
- Eine vom Benutzer eingegebene MiBweisung wird beriicksichtigt

vV

CLEAR
01540

ENTER

MAGNETIC VAR
AUTO MAG (M)

\___ ¥/

MAGNETIC VAR
SET (U)014°38'E

\___ ¥/

SET VARIATION
015°40'E

"/

MAG VARIATION
SET (U) E015°40

)

Nachdem das Kariendatum ausgewahlt wurde, driicken Sie
die V Taste.

Mitder > Taste wahlen Sie die fiir Sie gewiinschte Anzeigen-
art. Wenn Sie USER SET (U) auswahlen, wird der zuletzt
gespeicherte Wert angezeigt. Wenn Sie den gespeicherten
Wert verandern wollen gehen Sie wie folgt vor:

Dricken Sie die CLEAR Taste oder fangen Sie mit der
Eingabe an. Geben Sie die konstante KompaBdeviation ein.
Sie konnen mit der > Taste zwischen einer Ostlichen bzw.
westlichen Deviation wechseln. Vorangehende Nullstellen
milssen eingegeben werden.

Wenn Sie die ENTER Taste driicken, erscheint die neu
abgespeicherte Deviation.

8) Entfernungs- und Geschwindigkeitseinheit auswihien:

DIST, SPEED UNITS
NAT.ML, KNOTS

*"“»

Nachdem Sie Punkt 7 erledigt haben kommen Sie durch
Driicken derV Taste zu dieser Anzeige. Die zur Zeit verwen-
dete MaBeinheit wird angezeigt. Mit der > Taste wechseln
Sie zwischen: Seemeilen, Knoten und MPH

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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v

v

km, ken/HR

)

DIST, SPEED UNITS
STAT.MIL, MPH

‘L—b

DIST, SPEED UNITS |

ALTITUDE UNITS
feet

\__ Y/

ALTITUDE UNITS
meters

\___¥/

DATE ORDER
MONTH/DAY/YEAR

\___ ¥/

DATE ORDER
DAY/MONTH/YEAR

N 57

Kilometer und kmh

Landmeilen und MPH

9) Hoheneinheit auswihlen (FuB oder Meter):

Wenn Sie den gewiinschten Geschwindigkeits- und Entfernungs-
einheil ausgewdahit haben, driicken Sie die V Taste und die
nebenstehende Anzeige erscheint.

Mit der > Taste kénnen Sie zwischen FuB und Meter wahlen.

Die ausgewanhite Einheit wird in allen relevanten Anzeigen verwendet.

10) Die Reihenfolge der Datumsanzeige auswihlen:

Nach der Anzeige iiber den HohenmaBstab gelangen Sie durch
Driicken der V Taste zu dieser Anzeige.

Mit der > Taste kénnen Sie auswihlen, welche Datumsanzeige
Sie wiinschen.(Tag, Monat, Jahr)

Dricken Sie jetzt die V Taste, um wieder zur ersten Anzeige des SETUP Programms zu
gelangen. Um das SETUP Programm zu verlassen, driicken Sie eine beliebige Taste auBer
die Tasten SETUP, V, oder >.
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Wenn Sie die POS Taste dricken, tiberpriift der NAV 5000 als erstes den Almanach. Anhand
des Almanachs stellt der Empfénger fest, welche Satelliten fur eine Posilionsberechnung

benutzt werden kénnen und welche der verwendbaren Satelliten eine optimale Geometrie
ergeben.

POS Nach Dricken der POS Taste tberpriift der Empfanger den
COMPUTING Almanach und berechnet anhand der zuletzt gespeicherten
Position bzw. die im SETUP vorgegebene Position, lhre akiuelle
Position.
Wichtig !

Wenn ein Almanach nicht abgespeichert sein sollte oder der Empfanger in den letzten 9
Monaten nichtin Betrieb genommenwurde, schaltet der Empfangerinden Sky Search Modus,
umden nachsten Satelliten zu empfangen. Nachdem ein Satellit geortetwurde, wird ein neuer
Almanach geladen, bevor eine Position berechnet werden kann.

RECEIVER IDLE Wenn der Almanach vorgibt, daB keine Satelliten zur Verfiigung

stehen, schaltet der NAV 5000 nicht auf Empfang.

12 12 12 12 12 Bei Verfugbarkeit der Sateliiten schaltet der NAV 5000 in dem
2 2 2 2 ;: INSTAFIX ™ Suchlauf. Der Suchlauf wird, wie links dargestell,

angezeigt.

Der INSTAFIX ™ Suchlauf ist ein Programm, mit dem der NAV 5000 aile 5 Empfangskanile
benutzt, um ( die vom Almanach vorgegebene Satellitenkonstellation) den Satelliten, der sich
direkt iber die Antenne befindet, zu suchen. Dieser Suchlauf verkiirzt den fir eine
Positionsberechnung erforderlichen Zeitraum erheblich.

Bei einer optimalen Satellitengeometrie dauert dieser Vorgang nur wenige Sekunden. Bei
einer ungiinstigen Satellitengeometrie kénnen bis zu 60 Sekunden vergehen bis der Suchlauf
beendet ist. Kann der vorgegebene Satellit nicht geortet werden, sucht der Empfanger den
néchstgelegenen Satelliten.

Ist der gesuchte Satellit geortet, sucht der Empfanger nach den
anderen Satelliten, die zur Positionsberechnung bendtigt werden.

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5600 )
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Der Satellitensuchlauf und Datenempfang wird in der folgenden Abbildung gezeigt und kann
wie folgt interpretiert werden:

Signal Daten- Satelliten-
Qualitit empfang suche

Satelliten-
-— nummer

+—— Ephemendaten
laden

Satellit wurde/wird bereits fir eine
Positionsbemchnung verwendet

im 2D Betrieb werden 3 Kandle zur Positionsberechnung bendtigt. Im 3D Betrieb werden 4
Kanale bendtigt. Das obige Beispiei zeigt den Emptanger im 3D Betriebt.

Wahrend die aktuellen Almanachdaten gesammelt werden, wird die interne Uhr des Empfan-
gers in den ersten 10 Sekunden aktualisiert. Danach wird die interne Uhr bei jeder 2ten oder
3ten Positionsberechnung von neuem aktualisiert.

Eine Positionsberechnung wird durchgefiihrt wenn genlgend Satelliten geortet wurden und
der Datentransfer statigefunden hat. Bei richtiger Inttialisierung d.h. das SETUP Programm
wurde richtig ausgefithrt, kann eine erste Positionsberechnung innerhalb von 55 Sekunden
erfolgen. st die zuletzt gespeicherte Position (LAST FIX) innerhalb der letzten 2 Stunden
gespeichert werden, kann eine neue Positionsberechnung innerhalb von 35 Sekunden
erfolgen.

Die Positionsanzeige wird im nachfolgendem Bild dargestellt

pos sooeern § 1 0€r Anzeige erscheinen Breitengrad, Langengrad, Betriebsart und
11g-2090w | Hohe (Elevation). Denken Sie daran, daB im 2D Betriebsart die
2D OfALT | Antennenhdhe vom Benutzer eingegeben werden muB. Die tatsachli-

%, # che Hohe kann nur in der Betriebsart 3D berechnet werden.

V lros wass  f Dricken Sie die V Taste, um das fir diese Posilion benutzte Karten-

09/12/91 |
n r zu sehen.
22500207 | 03UM, Datum und Uhrzeit zu sehe
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—_— 607 Nach nochmaligem Driicken der V Taste erscheint die Anzeige iiber die
SAT 03 06 11 geografische Qualitat dieser Position, welche Satelliten zur Positions-
sQ 7 4 9 berechnung benutzt wurden und die Signalqualitét der einzelnen Sa-
telliten.

Wird die V Taste nochmals gedriickt, erscheint wieder die erste Anzeige .

Meldungen:

ALM VERIFY Der Almanach wurde noch nicht volistandig aktualisiert. Der Empfanger
pruft welche Angaben fehlen und ladt die fehlenden Daten nach.

- ] . Es erscheint ALM VERIFY (Almanach tberpriifen) in der untersten
POS  32°26.67N | Zeile. Der Empfanger tiberpriift den Aimanach, um festzustellen, ob die

18°29.99W § pogition komplett und fehlerfrei ist. Schalten Sie das Gerat nicht aus,
ALM VERIFY wenn diese Nachricht erscheint, und verwenden Sie die angezeigte
Position zu Navigationszwecken erst, nachdem die Nachricht ALM
COLLECT nicht mehr angezeigt wird.

2D Of ALT

NOW IN 2D Erscheint ganz kurz nach dem Einschalten des Empféangers wenn im
SETUP Programm 2D und automatische Betriebsart vorgegeben
wurde, oder der Empfanger von 3D- auf 2D Betrieb umschaltet.

NOW IN 3D Erscheint ganz kurz nach dem Einschalten des Empféngers, wenn
im SETUP Programm 3D und automatische Betriebsart vorgegeben
wurde, oder der Empfanger von 2D- auf 3D Betrieb umschaltet.

Eswerden bereits gespeicherte bzw. dltere Daten angezeigt. Entweder
E stehen nicht ausreichend Satelliten zur Verfigung oder die angezeigte
Position ist mehr als 8 Sekunden alt.
Kann der Empféanger eine Positionsangabe mit denen vom Almanach vorgegebenen Satel-
liten nicht in ausreichender Qualitat empfangen und andere Satelliten nicht zur Verfigung
stehen, kann eine aktuelle Positonsangabe nicht ermittelt werden. In diesem Fall erscheint
als Positionsangabe die zuleizt gespeicherte Position. Sie kénnen dies anhand des einge-
biendeten Sanduhr Symbols, unten rechts in der Anzeige, erkennen.

| POS  32°26.67N Diese Positionsanzeige darf nicht zu Navigationszwecken verwendet
118°29.99W werden.

2D 3tALT

=
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POS  32°26.67N
118°29.99W
2D StALT

=l

Das Erscheinen des Symbols 2 inder ersten POS Anzeige
bedeutet, daB die Signalqualitdt eines einzelnen oder mehreren
Satelliten einen Wert von 3 oder weniger betragt.

Signalqualitat (SQ)

Die Qualitat des Empfangssignals (Signal quality) ist abhéangig von der Einwirkung von
Storfrequenzen auf die Signale der einzelnen Satelliten. Diese Qualitits- oder Empfangs-
starke wird von jedem empfangenen Satelliten gemessen und ist in der dritten Positionsan-
zeige zu sehen.

Die Signalqualitat wird auf einer Skala von 0-9 gemessen, wobei der Wert 9 den besten
Empfang darstellt. Signalqualitat von 4 oder mehr bedeutet, da® ausreichende Empfangs-
qualitat fir diesen Satellit besteht. Die Signalqualitat kann u.U. durch eine geringflgige
Anderung der Antennenlage erheblich verbessert werden. Die Signalqualitat beeinfluBt nicht
die Genauigkeit einer berechneten Position. Sie ist lediglich ein Hinweis dafiir, daB die
Signalstarke einer oder mehrerer Satelliten nicht optimal ist.

Geografisches Symbol (GQ)

POS  32°26.67N Bei Erscheinen des Symbols betragt die geografische
- "8‘“1’3‘2-?\% Qualitét der berechneten Position einen Wert von 3 oder weni-
! i i ger. Sie soliten also eine Positionsangabe die dieses Symbol zeigt
# zu Navigationszwecken nicht verwenden.

Die geografische Qualitat ist eine Wertung der aligemeinen Geometrie, der zur Positions-
berechnung verwendeten Satelliten. Je weiter der Abstand zwischen den verwendeten
Satelliten, um so genauer ist die Positionsberechnung.

Wie bei der Signalqualitat wird eine Bewertungsskala von 0-9 verwendet wobei 9 den besten

Wert darstellt. Bei einer geografischen Qualitat von 7 oder mehr ist die Genauigkeit der
berechneten Position ausreichend.

Eine genaue Position kann nur mit aktuellen Almanachdaten berechnet werden.
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Die POS Taste bei Dauerbetrieb

Im Dauerbetrieb wird Ihre Position etwa jede Sekunde neu berechnet und angezeigt. Da die
GPS Satelliten konstant die Erde umkreisen, kénnen Signale nicht ununterbrochen empfangen
werden. Der Empfanger schaltet automatisch auf den néchsten verfiigbaren Satellit um, um
eine Positionsberechnung durchzuflihren. Da der Aimanach die Umlaufdaten aller Satelliten
enthalt, istder Empfanger in der Lage, die notwendigen Satelliten rechtzeitig zu orten und fiir
eine Positionsberechnung zu verwenden.

Im Dauerbetrieb kann der Empfanger nur mit der ON/OFF Taste bzw. durch unterbrechen
einer externen Spannungsversorgung abgeschaltet werden.

Fehlerquellen bei der Positionsherechnung

a) Der Empfanger wurde nicht richtig initialisiert. (sieche SETUP)

b) Es kénnen nicht genligend Satelliten fir eine Berechnung der Position
lokalisiert werden.

¢) Der Empfanger bleibt im Satellitensuchmodus.

d) Der Signalempfang ist nicht ausreichend.

zu a) Erfahrungsgemas treten folgende Probleme am haufigsten auf:

-Die Positionsangabe im SETUP Programm wurde fehlerhaft
eingegeben bzw. weicht mehr als 300 Meilen (483 km) von der
tatsachlichen Position ab.

-Der Empfanger befindet sich 300 Meilen (483 km) oder mehr von der
zuletzt gespeicherten Position (LASTFIX).

Diese 2 Ursachen kénnen dazu fuhren, daB der Empfanger die vom Almanach vorgegebenen
Satelliten nicht orten kann. Der Empfanger sucht anhand des gespeicherten Almanachs nach
Satelliten, die eine Positionsberechnung innerhalb 300 Meilen (483 km) der Positionsangabe
bei der Initialisierung bzw. von der LASTFIX Position erméglichen. Wenn sich der Empfanger
auBerhalb dieser Reichweite befindet, werden Satelliten gesucht die u.U. nicht zur
Positionsberechnung verwendet werden konnen.

Es kann auch mdglich sein, daB der Empfanger eine Position berechnet, die mehr als 300
Meilen (483 km) von der initialisierten Position bzw. LASTFIX Position liegt. Der Empfanger
betrachtet diese Berechnung als falsch und fuhrt 3 weitere Versuche durch, eine Position zu
berechnen, die mit der Initial- bzw. LASTFIX Position vereinbar ist.

Wenn die gesuchten Satelliten nicht geortet werden kénnen, oder wenn der vierte Versuch,
eine Position zu berechnen, nicht zu einem akkuraten Ergebnis fihrt, ignoriert der Empfanger
die LASTFIX Position bzw. die initialisierte Position und schaltet automatisch in den SKY
SEARCH Modus um. Dieses wird auch in der vierten Zeile der Anzeige daigestelit.
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Wenn ein Almanach bereits gespeichert ist, tiberspringt der Empfanger den ersten Teil des
SKY SEARCH Programms (es wird kein neuer Almanach geladen). Es werden die nachst-
gelegenen Satelliten gesucht, die die initialisierte Position bzw. die LASTFIX Position

Uberpriifen und eine neue Positionsberechnung durchfihren. Dieser Vorgang dauert ca. 15
Minuten.

Wenn nach ca. 20 Minuten keine Position berechnet wird, missen Sie den Empfanger

entweder von neuem initialisieren oder mit dem AUX 5 Programm einen neuen Almanach
laden.

zu b) Nach dem Einschalten Gberprift der Nav 5000 als erstes den
Almanach. Wenn der Almanach vorgibt, daB nicht ausreichend
Satelliten zur Positionsberechnung zur Verfiigung stehen, erscheint
folgende Anzeige, wenn Sie den Empfénger im Dauerbetrieb geschaltet
haben oder der Empféanger mit externer Spannungsversorgung betrieben
wird.

NOT ENOUGH

Diese Anzeige erscheint (im Dauerbetrieb), wenn zu wenig Satelliten
empfangen werden kénnen. Der NAV 5000 schaltet nicht auf

{ saTsup Empfangmodus.

Im Sparbetrieb (AUX 8) schaltet sich der Empféanger automatisch ab, wenn nicht ausreichend
Saielliten zur Positionsberechnung geortet werden kénnen. Uberpriifen Sie mit (AUX 9) ob
nicht aus Versehen Satelliten abgeschaltet wurden.

NOT E . ; :
B SR Diese Nachricht erscheint, wenn der Empianger in 3D-Betrieb

SATS UP geschaltet ist und nicht geniigend Satelliten zur Positionsberechnung

o J orten kann. Versuchen Sie den Empfang in 2D.

zZuc) Wenn ein Almanach gespeichert ist (und die Initialisierung richtig durchgefihrt wurde),
Satelliten aber nicht geortet werden kénnen, bleibt der Empfanger im Dauersuchmodus. Es
kann mehrere Ursachen fir dieses Phanomen geben:

- unglinstige Antennenposition

- GPS Signale werden durch Geb&ude, Berge, Vegetation o.4. blockiert

- es entstehen Signalspiegelungen, die durch Veranderung der Antennenlage
eliminiert werden kénnen

- Fehlfunktionen von Satelliten

- der Satellitenempfang wurde mit der AUX 3 Funktion ausgeschaltet
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WICHTIG

Um navigationsbezogene Daten (z.B. Kurs, Geschwindigkeit etc.) auBer den
Positionskoordinaten anzeigen zu konnen, muB der Empfanger bestimmte Vorgaben
erhalten. Der NAV 5000 kann jederzeit eine Position ermittein, aber um navigationsbezogene
Daten berechnen zu kénnen, bendtigt der Empfanger einen Ausgangs- und Zielpunkt.
Einen Zielpunkt konnen Sie mit den WPT und ROUTE Tasten eingeben. Mit der WPT Taste
geben Sie die Koordinaten einer bestimmten Position ein und mit der ROUTE Taste wird die
Reisefolge von bestimmten Wegpunkten festgelegt.

Fangen wir mit der WPT Taste an:

Mit der WPT Taste kénnen bis zu 100 Wegpunkte gespeichert werden, einschliefilich die
zuletzt gespeicherte Position LASTFIX oder die 4 vorangegangenen LASTFIX Positionen.

Die gespeicherten Wegpunkte konnen angezeigt, geléscht und benannt bzw. unbenannt
werden.

Wegpunkte werden in alphabetischer Reihenfolge gespeichert.

LASTFIX als Wegpunkt (ibernehmen

LASTFIX [LASTFIX 32°26.67N
118°29.99W
Of ALT

Driicken Sie die LASTFIX Taste um diese Position als
Wegpunkt auszuwahlen.

3

ENTER - 32°26.67N Nachdem Sie die ENTER Taste dricken, erscheint der
118°29.99WE  Cyrsor in der oberen linken Ecke der Anzeige.

2D Of ALT
L\___i'/

FERRO FERRO 115;:;_';3& Bennenen Sie den Wegpunkt z.B. FERRO

ENTER 2D Of ALT und druicken Sie anschlieBend die ENTER Taste. Der Name

AN 4 /  eines Wegpunkis darf bis zu 6 Zeichen enthalten.

Verwenden Sie Namen, die leicht zu merken sind und machen Sie Notizen Uiber die von lhnen
gespeicherten Wegpunkte. Dies ist von besonderer Wichtigkeit, wenn Sie die vom NAV 5000
vorgeschlagenen Wegpunktbezeichnungen ibernehmen.
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ENTER

ENTER

DUPLICATE NAME

PRESS ENTER

53°37.70N
118°29.99W
2D Of ALT

N\ 4/

WPT 003 53°37.70N
118°29.99W
2D Of ALT

Y/

Falls die von Ihnen gewahite Wegpunkibezeichnung bereits
gespeichert ist, erscheint diese Nachricht. Driicken Sie die
ENTER Taste und geben Sie einen anderen Namen ein.

Wenn Sie keine Wegpunkinamen eingeben wollen, schiagt
ihnen der NAV 5000 einen Namen vor. Die vorgeschlagenen
Bezeichnungen werden im Format WPTXXX angezeigt,
wobei XXX die Zahlen 001 bis 099 darstellen. Diese Weg-
punktbezeichnungen werden in numerischer Folge
gespeichert.

Um die vom NAV 5000 vorgeschlagene Bezeichnung zu
tbernehmen, driicken Sie nochmals die ENTER Taste.

Nachdem eine Position als Wegpunkt abgespeichert wurde, kénnen die dazugehérigen
Angaben wie z.B. Datum und Uhrzeit des Speicherns mit der V Taste abgerufen werden. Die
> Taste zeigt die gespeicherien Wegpunkte in alphabetischer bzw. numerischer Folge.

Wegpunkte manuell eingeben

WPT

ENTER

FERRO
ENTER

SELECT WPT WITH —}

OR PRESS ENTER

ENTER WPT

FERRO * . N

N/

DUPLICATE NAME

PRESS ENTER

N/

Driicken Sie die WPT Taste.

Driicken Sie die ENTER Taste.

Geben Sie einen Namen fiir den Wegpunkt ein (bis zu
6 Stellen) oder driicken Sie die ENTER Taste um eine vom

NAY 5000 vorgeschlagene numerische Bezeichnung zu
Ubernehmen.

Diese Nachricht erscheint, wenn der von lhnen gewéhlie
Name bereits abgespeichert ist. Driicken Sie bitte 2 mal die
ENTER Taste und geben Sie einen neuen Namen ein.
Danach verfahren Sie wie folgt-
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53 37.70N
ENTER

Geben Sie den Breitengrad z.B. 53 Grad 37 70 Minuten
ein. Mit der > Taste konnen Sie zwischen
- der nordlichen oder siidlichen Hemisphéare wahlen.

= # AnschiieBend die ENTER Taste drlicken.

FERRO 53°37.70N

Wie bei der Initialisierung missen leitende Nullstellen eingegeben werden- nachfolgende
Nullstellen werden automatisch libernommen.

0095320E

ENTER

FERRO 53°37.70MN
009°53.20E

o fALT

Geben Sie den Langengrad z.B. 009 Grad, 53 20 Minuten
ein. Mit der > Taste wahlen Sie zwischen

derwestlichen oder dstlichen Hemisphare. AnschlieBend die
ENTER Taste driicken.

Il Beachten Sie bitte, daB bei manuell eingebenen Wegpunkten keine Angaben uber
Satellitensignalqualitat (SQ) bzw. geometrische Qualitat (GQ) des Wegpunkis abgerufen
werden konnen. Es kann nur abgerufen werden, mit welchem Kartendatum, Tagesdatum und

Uhrzeit der Wegpunkt gespeichert wurde.

0 ‘ FERRO s3-37.70n | Geben Sie die Hohe/Elevation des Wegpunkis ein. Mit der
ENTER 009°53.20E | > Taste konnen Sie zwischen positiven + und negativen -
OFALT | Vorzeichen (auf mittlere Meereshéhe bezogen) wahlen.
~»
ENTER FERRO s53°37.70N | Driicken Sie nochmals die ENTER Taste, um die eingege-
009°53.20E | benen Daten zu speichern. Es erscheint wieder die V Taste,
OfALT | mit der Sie die eingegenen Daten abrufen kdnnen.
7/
ENTER ALL wPTS INUSE | Wenn diese Anzeige nach der Eingabe eines Wegpunkts
CLEAR A WPT erscheint, ist die Speicherkapazitat des Speichers erreicht.
BEFORE ENTERING] Sje miissen einen anderen Wegpunkt l6schen, bevor Sie

Gespeicherte Wegpunkte anzeigen

WPT

N S

SELECT WPTWITH = {

OR PRESS ENTER

den neuen Wegpunkt speichern konnen.

\X

A
v
Driicken Sie die WPT Taste. i\ a5
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FERRO 53°37.70N
009°53.20E
OfALT

*"P

FERRO WGS84
09.12.91

Drucken Sie die > Taste, um durch die gespeicherten Wegpunkte

zu blattern. Sie kénnen sich aber auch einen einzelnen Wegpunkt
anzeigen lassen, indern Sie den Wegpunktnamen oder die
Anfangsbuchstaben bzw. -Zahlen des Wegpunkis eingeben und
dann die ENTER Taste driicken.

Driicken Sie die V Taste um Kartendatum, Datum und Uhrzeit

2150307 | 20 dem der Wegpunkt gespeichert wurde abzulesen. Wenn Sie
= jetzt die > Taste driicken, werden die jeweiligen Daten des

\ g / nachsten Wegpunkis angezeigt.

FERRO GQ=8
SAT 03 06 11
sQ 7 4 9

N2/

1 Nach nochmaligem Driicken der V Taste erscheint die Anzeige

Uber die geometrische- bzw. die Signalqualitit der Position. Bei
manuell eingegebenen Wegpunkien werden diese Daten nicht an-
gezeigt.
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Umbenennen der Wegpunkie
Um einen Wegpunkt umzubenennen, miissen Sie sich zuerst den betreffenden Wegpunkt
anzeigen lassen (siehe Anzeigen von Wegpunkten). In einer beliebigen Anzeige des

Wegpunkis driicken Sie die ENTER Taste. Geben Sie den neuen Namen ein und driicken Sie
nochmals die ENTER Taste.

Wegpunkie die zu einer ROUTE gehoren, kénnen umbenannt aber nicht geldscht werden.
{(naheres im Abschnitt iber die ROUTE Taste).

Das Loschen eines Wegpunkis

Lassen Sie sich den betreffenden Wegpunkt anzeigen.

To ERASE FERRo | Driicken Sie die CLEAR Taste. Es erscheint die nebenstehende
| PRESS CLEAR

Anzeige. Um den Wegpunki unwiderruflich zu loschen, driicken
Sie nochmals die CLEAR Taste. Wenn Sie den Wegpunkt nicht
I6schen wollen, driicken Sie eine beliebige Funktionstaste auBer
der CLEAR Taste.

Wenn Sie alle gespeicherten Wegpunkie ldschen wollen, lesen Sie bitie den Abschnitt tiber
die AUX 10 Funktion.

Wegpunkte die zu einer zusammengestellten ROUTE gehdren, kénnen nichtgeléschtwerden
(siehe den Abschnitt iber die ROUTE Taste).
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oo

Die 5 zuletzt ermittelten Positionen werden als LASTFIX (zuletzt berechnete Position) in der
Reihenfolge LASTFX, FIX-02, FIX-03, FIX-04 und FIX-05 abgespeichert. Sie kdnnen die
gespeicherten Positionen durch Driicken der LASTFIX Taste abrufen. Nach jeder neuen
Positionsberechnung werden die gespeicherten LASTFIX Positionen aufgewertet d.h. die
suletzi berechnete Position wird von der neuen Position abgeldst, FIX-02 wird zu FIX-03, FIX-
03 wird zu FIX-04 usw.

Alle ermittelte Positionen werden nicht gespeichert. ImSparbetrieb (der Empféanger bleibt 2
Minuten eingeschaltet) wird die zuletzt berechnete Position als LASTFX gespeichert. Im
Dauerbetrieb wird alle 10 Minuten eine neu berechnete Position als LASTFX gespeichert.
LASTFX und die tbrigen 4 FiX-Positionen kénnen auch als Wegpunkte (siehe WPT)
gespeichert und zu einer Route (sieche ROUTE) zusammengestellt werden.

LAST FiX [iastriXx a22e.67n] Driicken Sie die LASTFIX Taste, um sich die Koordinaten der

118°20.99W} 7 jletzt gespeicherten Position anzeigen zu lassen. Unten
links wird die Betriebsart in der die Position ermitielt wurde
;" und unten rechis die Hohe/Elevation angezeigt.

2D 10 Of ALT

Wenn der Empfanger das GQ-Warnsymbol (geografische Qualitat) anzeigt und ein
Piepston zu héren ist, hatte die GQ dieser Position einen Wert von 3 oder weniger. Beim
Durchblattern der Positionsdaten sehen Sie in der dritten Anzeige, welcher genaue GQ-Wert
diese Position hatte.

LASTFIX  WGS84 B o
\' o9riz/e1 | Driicken Sie die V Taste, um Kartendatum, Datum und

21:59:198UT § - hrzeit der Position zu sehen.
*"’

v LASTFIX GQ=8 Nochmaliges Driicken der V Taste bringt die Anzeige tber
SAT 03 06 11

sQ 7 4 9 GQ, welche Satelliten zur Positionsberechnung verwendet
\ Jy" J wurden und die Signalqualitat (8Q) der einzelnen Satelliten.

WARNUNG 11!

Wenn die GQ einen Wert von 3 oder weniger betragt, sollien Sie diese Positionsangabe nicht
zu Navigationszwecken verwenden.

Die vier davor gespeicherten LASTFIX Positionen kdnnen Sie wie folgt abrufen:

FIX-02 nsaz,:ggx Driicken Sie die > Taste, nachdem Sie zuvor die LASTFIX
2D 100f ALT} Taste gedriickt haben bzw.

17,
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FIX-03  32°26.67N
118°29.99W
b 2D 10 Of ALT

% Nindy

Driicken Sie nochmals die > Taste um FIX-03 anzeigen zu lassen.

FiX-03 WGS84
V 09/12/91

o1:50-13ut | Drlicken Siedie V Taste, um die zweite Anzeige der Positionsdaten
r., zu sehen (Kartendatum, Datum und Uhrzeit).
FIX-03  GQ=7
Vv SAT 03 06 11

Mit der V Taste kdnnen Sie durch die verschiedenen Positionsan-
gaben blattern.

s 7 4 9

N 17/

FiIX-04 GQ=9

] ggT 073 Df 1; Driicken der > Taste bringt die nachste LASTFIX Position auf der

Anzeige usw.

N/
Um eine beliebige gespeicherte LASTFIX Position als Wegpunkt zu ibernehmen, missen Sie
nur die ENTER Taste driicken damit die Position angezeigt wird. Geben Sie einen Namen fir
den Wegpunkt einund driicken Sie die ENTER Taste oder driicken Sie die ENTER Taste ohne

einen Namen eingegeben zu haben, um den Wegpunkt vom NAV 5000 automatisch
benennen zu lassen.

Mit der ROUTE Taste koénnen Sie 1 Route von 1 bis 10 Etappen (LEGS) eingeben. Eine Route
wird zusammengestelit, indem Sie eine Reihe von Wegpunkien aussuchen, die die einzelnen
Etappen der Route darstellen.

Sie konnen zwischen automatischem oder manuellem Routenmodus im SETUP Programm
wahlen. In beiden Modi werden im Ablauf der Route die Navigationsdaten sekindlich
aufgewertet und der Empiénger zeigt eine Annaherungsnachricht "CLOSE” wenn ein Radius
von 500 FuB (152 Meter) um den Zielwegpunkt erreicht wird.

im automatischem Routenmodus wechselt der Empfanger automatisch zur nachsten Etappe
der vorgegebenen Route, wenn eine imaginare Linie durch den Zielwegpunkt senkrecht zur
Kurslinie erreicht wird.

im manuellen Routenmodus missen Sie das Passieren der imagindren senkrechten Linie
quittieren, um zur nachsten Etappe zu gelangen.

Seite 41




FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000

Abschnitt 2
P

Annaherungs-
kreis=500ft S
152.4 m)

Abschnitt 1

Wegpunkt 2
(Ziel)

Wegpunkt 1

Senkrechte Linie
zur Kurslinie

Es werden NMEA - Daten an angeschlossene Gerite nur Gbertragen, wenn eine Route
zusammengestellt wurde - der Ausgang mit der AUX 6 Funktion entsprechend geschaltet und
die POS-, VEL-, oder NAV Tasten gedriickt, um eine Positionsangabe zu erhalten.

Eine Route stellen Sie folgendermaBen zusammen:

ROUTE LEG 1 Driicken Sie die ROUTE Taste. Falls eine Route schon
SL?MT‘J;%“;QM besteht, wird der aktuelle Abschnitt dieser Route angezeigt.

.

CLEAR Loschen Sie eine eventuell vorhandene Route, indem Sie 2
CLEAR  |36s™ ™" 6" | mal die CLEAR Taste driicken. Es wird automatisch die
akiuelle Position (POS) angezeigt.
N/
> Mit der > Taste kénnen Sie durch die gespeicherten Weg-
I SET ROUTE LEG 1 ) ]

BOAT punkte (in alphabetischer bzw. numerischer Reihenfolge)
blattern bis Sie die akiuelie Position wieder erreichen. Sie
kénnen aber auch den ersten Buchstaben des gewlinschten
Wegpunkts eingeben und nach Driicken der ENTER Taste
anschlieBend ab dem gewihlien Wegpunkt weiterblittern.

ENTER

ihn als Anfangsposition einer Route verwenden wollen, driik-
ken Sie die ENTER Taste.

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000

Wenn Sie den gewiinschien Wegpunkt erreicht haben und
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Sie kdnnen auch die aktuelle Position als Anfangs- bzw. Zielpunkt einer Route auswahlen.
Diese Position wird als Wegpunkt "start” gespeichert.

Wahlen Sie den nachsten Zielwegpunkt in gleicher Weise. Wenn

der gewlinschte Wegpunkt angezeigt wird, driicken Sie die ENTER
Taste, um ihn zu Gibernehmen. Der Empfanger schaltet automa-
" tisch zur néchsten Etappe um.

ENTER start TO TUNA

enTEr AwavpoinT | Diese Nachricht erscheint, wenn keine Wegpunkte gespeichert
TO CONTINUE sind. Sie miissen zuerst Wegpunkie speichern, bevor Sie eine

Route zusammenstellen kénnen.

ENTER {ggt Lec4 | Wiederholen Sie die 0.g. Schritte, bis Sie thre gewlnschte Route
MARLINTO BOUY | zusammengestelit haben oder bis alle 10 Abschnitte (LEGS) der

Route gespeichert sind.
N2/

B Wenn alle Routenabschnitte ausgewahit wurden, driicken Sie 2
ER Y sian 1o TUNA maldie ENTER Taste. Die Anzeige schaltet zum ersten Abschnitt
085°M  15.33NM | der gewahiten Route zuriick und zeigt die entsprechenden

%, # Navigationsdaten an.

Anzeigen einer gespeicherien Route

3

ROUTET P ~ | Driicken Sie die ROUTE Taste. Mit der > Taste bléttern Sie durch
| stantoTtuna | die einzelnen Abschnitte der Route. Wenn Sie jetzt die POS-,
| 085'M 15.33nM | NAV-oder VEL Tastedriicken, werden die relevanten Navigations-

= o daten dieses Routenabschnitts angezeigt.

WICHTIG !

Inder vierten Zeile der NAV- oder VEL Anzeiger wird der aktuelle Routenabschnitt dargestellt.
Der aktuelle Routenabschnitt wird nicht bei Drilcken der POS Taste angezeigt. Im Sparbetrieb
ist auBerdem der NMEA-Ausgang inaktiv.

e

Eine Roule dndern

Sie konnen eine bereits zusammengestellte Route andern, indem Sie die ROUTE Taste
driicken, einen neuen Abschnitt auswahlen und anschiie Bend die POS-, NAV- oder VEL Taste
driicken. Sie kénnen aber auch eine neue Route zusammenstellen, einen Routenabschnitt
auswahlen und zum SchiuB wieder die POS-, NAV- oder VEL Taste dricken.
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Routenmodus festliegen

Der Routenmodus wird im SETUP Programm ausgewahlt.

SETUP [nm  se4636n | Driicken Sie die SETUP Taste, um diese Anzeige zu sehen.
118°15.75W

2D Of ALT

1=

v ROUTE MODE Driicken Sie die V Taste bis Sie die Anzeige ber den
AUTO Routenmodus sehen.

1

> ROUTE MODE ' Mit der > Taste wechseln Sie zwischen automatischen und
| AauTO | manuellen Routenmodus.

+,

Zur Beachtung

Der NMEA Datenaustausch mit angeschlossenen Geraten findet nur statt, wenn der Empféan-
ger in Dauerbetrieb bzw. eine externe Spannungsversorgung angeschlossen ist, eine Route
zusammengestellt, die POS-, NAV- oder VEL Taste gedrlickt und eine erste Positions-
berechnung durchgefiihrt wurde. Wenn Sie lhre Route &ndern wollen, empfehlen wir thnen,
das angeschlossene Gerat (Autopilot usw.) zuerst auszuschalten oder im STANDBY Betrieb
zu schalten. Andern Sie dann Ihre Route, driicken Sie die POS-, NAV- oder VEL Taste und
schalten Sie anschlieBend das angeschlossene Geréat wieder ein.

Automatischer Routenmodus

NAV TO MARLIN Wenn eine Route im automatischen Routenmodus abge-
120°M  22.00NM fahren wird, driicken Sie die NAV Taste, nachdem Sie den
Eggg-"'““” RIGHT aktuellen Routenabschnitt ausgewahit haben. Es werden
i ¢ Navigationsdaten fir diesen Abschnitt angezeigt (eine ge-
nauere Erkldrung der angezeigten Daten finden Sie im
Abschnitt Gber die NAV Taste).
NAV

Wenn Sie sich mehr als 9,98 Meilen (16 km) von der Kurslinie
des Routenabschnitts entfernen, kann der Kursversatz
nicht berechnet werden und es erscheint die Nachricht
"INVALID LEG". Sie konnen diese Nachricht entfernen,
indem Sie eine entsprechende Anderung des Routenab-
schnitts wahlen bzw. die Route loschen.

TO MARLIN

120°M 22.00NM
XTE 9.99NM RIGHT |
INVALID LEG *

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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gﬁ)mnun o.0snm | Wenn Sie einen Umkreis von 500 FuB (152 Meter) des Zielwegpunkis
XTE 0.1NM RigHT | Uberschreiten, erscheint in der untersten Anzeigenzeile die Meldung
CLOSE 1 "CLOSE".

TO TUNA Wenn Sie jetzt eine durch den Zielwegpunki imagini ini
sl - i gp agindre senkrechte Linie

XTE 0.09NM RIGHT zy_r Kurslinie Uberschreitgn, schaltet der Empfanger autornatisch zum
LEG 2 I nachsten Routenabschnitt um.

I

Zur Beachtung:

Wenn die imaginare senkrechte Linie zur Kurslinie Uberschritien wird, ohne den Ankunfiskreis

von 500 FuB (152 Meter) erreicht zu haben, schaltet der NAV 5000 trotzdem zum néchsten
Routenabschnitt um, ohne die Meldung "CLOSE" anzuzeigen.

| Wenn der Zielwegpunkt des letzten Routenabschnitts erreicht ist, er-
{ scheint die Nachricht "COMPLETE" d.h. die Route ist abgeschlossen.

1350°M
XTE 0.11NM RIGHT
COMPLETE ‘L

Manueller Routenmodus

NAY | TO MARLIN Driicken Sie die NAV Taste nachdemn Sie den entsprechenden
120°M  22.00NM

CTEG 19NN RIGHT Routenabschnitt gewahlt haben.

LEG1 ‘i'

TO MARLIN Wenn Sie einen Umkreis von 500 FuB (152 Meter) des Zielweg-
120°M  0.0BNM

JOTE D.0BNIA RIGIT punkis Ub:zrschreq‘en, erscheintin der untersten Anzeigenzeile die
CLOSE @ Meldung "CLOSE".

g?ammmmw Wenn Sie jeizi eine durch den Zielwegpunkt imaginére senkrechte
YTE 0.02NM LEFT Linie zur Kurslinie Gberschreiten, erscheint die Meldung "ARRIVED"
ARRIVED & ‘ (angekommen).

ROUTE

AUX TroTuna Drucken Sie die ROUTE Taste und dann die > Taste, um zum
350°M  01.01NM . )

- XTEO.1INM RIGHT | nachsten Routenabschnitt weiter zu schalten. Mit der NAV Taste

. LLEG2 i ;
NAV & .L # kommen Sie wieder zur Anzeige der relevanten Navigationsdaten.
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WICHTIG !

Wenn Sie nicht innerhalb einer Minute zum nachsten Abschnitt wechseln, sendet der NAV
5000 eine Fehlermeldung iiber den NMEA Ausgang an die angeschlossenen Gerate. Falls
ein Autopilot angeschlossen ist, meldet er Alarm. Bei AnschiuB eines Plotters oder
Radargerates konnen Sie weiter navigieren.

NAV Wenn der Zielwegpunkt des letzten Routenabschnitts erreichtist,
erscheint die Nachricht "COMPLETE" und das Gerat gibt einen

Piepston ab d.h. die Route ist abgeschlossen.

TO TUNA
176°M  0.06NM

XTE 0.02NM LEFT
COMPLETE t

Die NAV Taste liefert Informationen Uber Entfernung, Kursversatz, Peil- und Kursrelevante
Daten.

Sie missen als erstes eine Route zusammenstellen, bevor Sie die entsprechenden
Navigationsdaten erhalten kénnen.

Bevor Sie die NAY Taste driicken, soliten Sie also Ihre Route sowie den gewiinschten
Routenabschnitt (im Kapitel tiber die ROUTE Taste nachzulesen) anzeigen lassen.

NAV Um die Navigationsdaten eines Routenabschnitis zu erfahren,
I To MARLIN driicken Sie die NAV Taste. Die erste Anzeige stellt folgende
{120m 220tnM | Informationen da- Kurs (ob miBweisend oder rechtweisend wird
XTE 0.68NM RIGHT | im SETUP Programm entschieden), Entfernung zum nachsten
Lo j, # Wegpunkt, der Kursversatz, ob Sie sich links oder rechts vom
: - Routenkurs befinden und auf welchem Routenabschnitt Sie sich
befinden.

Der Kursversatz- XTE (Cross Track Error)- ist der senkrechte Abstand zwischen lhrer
augenblicklichen Position und der geraden Strecke vom Anfangswegpunkt zum Zielwegpunkt
des Routenabschnitts. Die Abweichung nach steuerbord oder backbord vom Kurs iber Grund
wird in Fahririchtung dargestelit.

Start Ziel
[e, T 0
Kurs- {
versatz L}

Kurs (iber Grund

Kursversatz
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TO TUNA Wenn Sie mehr als 9,98 Meilen (16 km) von der Kurslinie

052'M  11.47NM | des Routenabschnitts entfernt si z
S e S tenabschnitts entfernt sind, kann der Kursversatz

INVALID LEG nicht berechnet werden und es erscheint die Nachricht
'1’ "INVALID LEG".

v TO MARLIN Driicken Sie die V Taste, um sich steuerrelevante Daten anzeigen
120°M 0.14NM {7y Jassen. Oben links wird der Zielwegpunki des Routenab-
STEER LEFT 43' : . e :
LEG 1 schnitts angezeigt. In der zweiten Zeile steht links der Kurs zum
vlr Zielwegpunkt und rechts daneben die Entfernung zum Zielweg-
punkt. Die dritte Zeile zeigtlinks an in welche Richtung, um wieviel
Grad Sie steuern miissen, um zum Wegpunki zu kommen- STEER LEFT bedeutet, daB Sie

nach Backbord steuern missen und STEER RIGHT, daB Sie nach Steuerbord steuern
mussen. (In diesem Beispiel 43° Kursanderung nach Bb)

Um Geschwindigkeits relevante Angaben wie Zeit zum Ziel oder Steuerkurs zu erhalten, muB
thre Geschwindigkeit mindestens 0,2 Knoten (0,37 kmh) betragen.
W TO MARLIN Driicken Sie nochmals die V Taste um die geschatzte Ankunfiszeit
ETA 2:05 AM A ; : . . .
yme  osknots | (ETA- estimated time of arrival = geschétzte Ankunftszeit) und die
LEG 1 'L gut gemachte Geschwindigkeit zum Zielpunkt (VMG- velocity
made good) anzuzeigen.

VMG ist die Geschwindigkeit in Richtung Ziel (Wegpunkt). Eine wichtige Information beim
Kreuzen.

qutg i,
Start Geschwindigkeit g
e 1 o

i |

Geschwindigkeitluber Grund

Gut gemachte Geschwindigkeit

TO MARLIN . o . o
Vv 77 os0es0 | Driicken Sie die V Taste wieder, um die Zeit zum Ziel (TTG- time

SOA 9BKNOTS | {5 q0) und die Annaherungsgeschwindigkeit (SOA- speed of
advance) zu sehen.

LEG 1 i

7Zeil zum Ziel (TTG) ist die Zeit, die noch benttigt wird, um die jeiztige Etappe der Route bei
einer gleichbleibenden Geschwindigkeit zu beenden.
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Die Anndherungsgeschwindigkeit ist die Differenz zwischen VMG und Geschwindigkeit tber
Grund.

Start Ziel
o=

Annnaherungsgeschwindigkeit

Kurs tiber Grund

7O MARLIN Wenn Sie einen Umkreis von 500 FuB (152 Meter) des Zielweg-
oso'M 00.08NM | punkis iberschreiten, erscheintin der untersten Anzeigenzeile die
STEER RIGHT Meldung "CLOSE".

CLOSE *

Innerhalb eines Abstands von 60 FuB (18,3 Meter) steht nur die Entfernung zum Zielwegpunk!
zur Verfigung.

Die VEL Taste (VEL = VELOCITY = Leistung) ermoglicht Ihnen Angaben Uber thre Geschwin-
digkeit (ber Grund (speed over ground) und Kurs tber Grund (ground course-CRS GND)
abzurufen.

Diese Angaben stehen nur dann zur Verfugung, wenn thre Geschwindigkeit mehr als 0,2
Knoten (0,37 kmh) betragt.

Geschwindigkeiten bis zu 951 Meilen per Stunde mph (1530 kmh oder 827 Knoten) konnen
gemessen werden.

VEL  |SPEED 12.1KNOTS § Driicken Sie die VEL Taste.

GND CRS 127°M

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000
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Mit der LIGHT Taste konnen Sie die Anzeige beleuchten. Driicken Sie die LIGHT Taste wenn
Sie die Hintergrundbeleuchtung ein- oder ausschalten wollen. Die Beleuchtung wird beim
Ausschalten des Empfangers automatisch ausgeschaltet.

Beachten Sie bitte, daB die eingeschaltete Beleuchtung den Stromverbrauch erhoht.

Die Helligkeit der Beleuchtung kann in dem Programm AUX 2 eingestellt werden.

Der NAV 5000 besitzt auBer den 9 Funktionstasten 11 Hilfs- oder Zusatzfunktionen. Die
Zusatzfunktionen geben zuséatzliche Informationen und haben eine Kontrollfunktion uber die
Art der Anzeige.

Die Zusatzfunktionen konnen in zweierlei Weise abgerufen werden-

AUX Ti:ﬁgz‘foo?mm‘ Driicken Sie die AUX Taste - die entsprechende Zusatzfunktions-
' zahl und anschlieBend die ENTER Taste, um die gewlnschte
ENTER| Y Zusatzfunktion auszuwahlen.

ODER
> 2'?3%,3:,? %;”ROL Driicken Sie zuerst die AUX Taste und anschlieBend die > Taste,
um durch die Zusatzfunktionen zu blattern.

-5
AUX 1 (Empfangsstatus):

Die Funktion AUX 1 zeigt an, welche Satelliten vom Empfanger gesucht werden, die
Signalqualitat der einzelnen Satelliten und den Zustand des Datenempfangs. Der Empfangs-
status wird nach Driicken der POS Taste automatisch angezeigt, aber Sie kénnen auch
manuell zu dieser Anzeige geiangen, mit der AUX 1 Funktion. Diese Anzeige kann eine groBe
Hilfe sein, wenn Sie Schwierigkeiten haben, eine Position zu berechnen, vor allem wenn Sie
meinen, daB die GPS Signale blockiert sein kénnten.

AUX |14 16 02 08 09 | Driicken Sie die AUX Taste, die Zahl 1 und die ENTER Taste (oder

1 8 8 # S 9 14maldieAUX Taste und 1 mal die > Taste).
enter|t F F EF

-
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4

Jede senkrechte Reihe der Anzeige stellt einen Empfangskanal dar. Der NAV 5000 sucht auf

(SQ) dar. Die dritte waagerechte Zeile zeigt, welche Satelliten bereits geortet und vonwelchen
Satelliten Ephemerdaten empfangen wurden.

Daten-
empfang

Satelliten-
suche

Signal
Qualitat

Satelliten-
nummer

Ephemendaten
laden

Satellit wurde/wird bereits fir eine
Posilionsberechnung verwendet

Position im 3D Betriebsart berechnet. Im 2D Betriebsart waren 3 * Zeichen zu sehen und 4
Empfangskanile wiren angezeigt.

AUX 2 (Beleuch‘tung):

Mit dieser Zusaizfunktion kénnen Sie die Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung einstellen.

AUX  [pIspLaY conTROL Driicken Sie die AUX Taste, die Zah! 2 und die ENTER Taste (oder
2 > BRIGHT 02 1 mal die AUX Taste und 2 mal die > Taste ), um die Anzeige (iber

ENTER die Hintergrundbeleuchtung zu sehen.
N -5 )

LIGHT Dricken Sie die LIGHT Taste, um die Hintergrundbeleuchtung
>

DISPLAY CONTROL
-> BRIGHT 02

einzuschalten. Mit der Taste wahlen Sie zwischen einen
N = ) Helligkeitswert von 1 big 15,

Der vom Hersteller vorgegebene Wert betragt 15.
Der hier eingestelite Wert wird bei Einschaltung der Beleuchtung fir jede Anzeige verwendet
bis der gespeicherte Wert geldschi oder verloren geht bzw. der Wert gedndert wird,

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000

Seite 50

TAUX 3 (Satellitenstatus) SATSTATUS.

Der Saiellitenstatus (SAT STATUS) gibi Auskunft tiber den Zustand der einzelnen GPS
Satelliten. Sie kénnen folgende Informationen abrufen:

*

welche Satelliten vom Systembetreiber als "gesund” eingestuft werden

die Elevation und Azimut der Satelliten, die tiber dem Horizont stehen

Die Anzeige tiber den Satellitenstatus zeigt eine der folgenden Meldungen:
ON: Der Sateliit arbeitet normal und wird vom Systembetreiber als funktionsfahig
eingestuft.

TEMP OFF:  Der Empfanger ignoriert vortibergehend diesen Satelliten. Diese Meldung
erscheinti.d.R. dann, wenn 3 Versuche, den Satellitzy orten, erfolgloswaren.
Durch Signa!abschattung von Geb3uden, Vegetation, Bergen usw. kann es
passieren, daB der gesuchte Satellit nicht geortet werden kann. Der
entsprechende Satellit wirg voriibergehend ignoriert bis der Empfanger
aus- und wieder eingeschaltet wird.

OFF: Die Signalqualitat des Satelliten jst ungentgend und der Satellit wurde vomn
Kontrolizenirum voribergehend ausgeschaitet.

Der Status von Satelliten, die vom Kontrollzenirum vorlibergehend ausgeschaltet wurden,
kann nicht abgerufen werden.

AUX SATSTATUS FOR | Driicken Sie die AUX Taste, die Zahi 3 und die ENTER Taste (oder
3 POSITION: POS 1 mal die AUX Taste und 3 mal die > Taste), um zur neben-
stehendenENTER Anzeige zu gelangen. Die Position POS wird
~p o angezeigt, wenn lhre aktuelle Position ermittelt wurde.
> Sie kénnen sich mit der ENTER Taste den Satellitenstatus Ihrer
SAT STATUS FOR s
POSITION: FERRO | augenblicklichen Position anzeigen lassen oder mit der > Taste
durch die gespeicherten Wegpunkte blstiern und anschlieBend
N die ENTER Taste driicken, um den Satellitenstatus der Satelliten,
die zur Berechnung des Wegpunkis verwendet wurden, anzu-
sehen.
ENTER |saT sTatus Wenn Sie die ENTER Taste driicken, werden das aktuelle Datum
'T)&LE:’ 1’3’;’2’?;. ut | und die Uhrzeit angezeigt. Sie kénnen hier auch ein andereg
Datum oder Uhrzeit eingeben, um zukinftige Vorhersagen zu

sl

treffen.
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Driicken Sie die ENTER Taste. Der NAV 5000 zeigt den
aktuellen Status aller als gesund eingestuften Satelliten in
numerischer Reihenfolgen. Die Signalqualitat (SQ) wird an-
gezeigt, wenn der Satellit vor kurzem fiir eine Positions-
berechnung verwendet wurde. Die Elevation und Azimut des
Satelliten wird angezeigt, wenn der betreffende Satellit

tiber dem Horizont steht.

ENTERsar sa L Azm
02 7 90 318°T

{on
e g

V saT s@ L Azm | Driicken Sie die V Taste, um sich den Status des nachsten
g’N Satelliten anzeigen zu lassen.
L"_j/

> ﬁ;’;ﬂ SQ EL AZW I 5riicken Sie die > Taste, um den angezeigten Satellit ein oder
QFF auszuschalten. Mit der V Taste kommen Sie zum nachsten

\ 1 /satelit.

Achten Sie darauf, daB nicht versehentlich ein Satellit abgeschaltet ist!

Satellit Nr u. Qualitat
des lezten Fix Elevationswinkel
u. Azimut d. Satellit

SAT SQ EL/AZM

Rechter Pfeil einoder
ausschaiten, Pleil
nach uniten Taste z,
néchsten Satellit

Der Satellit wird vom Sysiem-
betreiber als "gesund" eingestuft

Zur Positionsberechnung verwendet der NAV 5000 keine Satelliten, die eine Elevation von 10
Grad oder weniger besitzen. Ein Satellit, der bereits fiir eine vor kurzem berechnete Position
verwendet wurde, wird fir zukinftige Positionsberechnungen weiter verwendet bis die
Elevation nicht mehr dazu ausreicht bzw. den Empfangssignal blockiert wird.

AUX 4 (Satelliten Zeitplan) SATSCHEDULE:

Bis alle GPS Satelliten in Betrieb sind, kann es vorkommen, daB ein weltweiter 24-stindiger
Empfang nicht moglich ist. Mit der AUX 4 Funktion konnen Sie sich anzeigen lassen, mit
wieviel Stunden Empfang der NAV 5000 rechnen kann (im 2D oder 3D Betrieb) flir 24 Stunden
eines beliebigen Datums.

AUX | SAT SCHEDULE Driicken Sie die AUX Taste, die Zahl 4 und die ENTER Taste (oder
POSITION: ON 1 mal die AUX Taste und 4 mal die > Taste).

-

- AT SCHEDULE Sie konnen sich mit der ENTER Taste den Satellitenzeitpian threr
POSITION: FERRO

{ augenblicklichen Position anzeigen lassen oder mit der > Taste
- durch die gespeicherten Wegpunkte biatiern und anschlieBend

die ENTER Taste driicken, um den Zeitplan fir einen bestimmten
Wegpunki anzusehen.

ENTER{sat scuepuLe For | Wenn Sie die ENTER Taste driicken, erscheint nebenstehende
DATE: 10/23/91 Anzeige. Durch Driicken der ENTER Taste wird das angezeigte

Datum Ubernommen. Sie kdnnen hier auch ein beliebiges Datum,
innerhalb eines Zeitraumes von 9 Monaten seitdem der Almanach

zuletzt aktualisiert wurde, eingeben.

ENTERl20 sat schepue | Driicken Sie nochmals die ENTER Taste, um die Berechnung zu
COMPUTINGA1:15 beginnen. Die angezeigte Uhrzeit 1auft die 24 Stunden in 15-

minutigen Abstanden durch.

24 HOUR COVERAGE Wenr1 der Zeitplan berechnet wurde, erscheint die Anzeige Gber
die Verfiigbarkeit der Satelliten, um eine Positionsberechnung
durchfiihren zu kénnen.

\____2/
Im 2D Betrieb isti.d.R. immer eine ausreichende Anzah! von Satelliten vorhanden, um eine
Position berechnen zu kénnen.

3D SAT SCHEDULE Im 3D Betrieb ist eher die Moglichkeit gegeben, daB eine 24-

SATA UP 2f§ m stiindige Verfigbarkeit nicht immer der Fall ist. Der Grund dafir

ist, daB mehrere Satelliten fr eine Positionsberechnung benétigt
4, ' werden. Die Meldung SATS UP ist ein Hinweis auf die Uhrzeit, ab
wann eine ausreichende Anzahl von Satelliten zu empfangen sein
wird und SATS DOWN wann eine nicht ausreichende Anzahl von Satelliten zur Verfiigung
stehen wird. Wenn die bendtigten Satelliten zu verschiedenen Zeitraumen zur Verfligung
stehen, erscheint das V Symbol.

3D SAT SCHEDULE o ; . . : % ¥
v L5ATAUP 790 PR Driicken Sie die V Taste, um sich den weiteren Zeitplan anzeigen

DOWN  11:458M zu lassen.

4

AUX 5 (SKY SEARCH-Suchlaufprogramm):

Das SKY SEARCH Programm ist ein Suchlaufprogramm auf allen 5 Empfangskanélen, die
dann ausgefGhrt wird, wenn die gespeicherten Daten geloschi wurden oder ein Almanach
nicht zur Verfigung steht. Das Programm kann mit der AUX 5 Funktion ausgeftihrt werden,
wird aber auch dann durchgefiihrt, wenn die POS Taste gedrickt wird und ein Almanach nicht
gespeichert ist.
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Im SKY SEARCH Programm werden nach einem vorgebenem Muster alle 5 Empfangskanale
benutzt, um den Himmel nach Satelliten abzusuchen. Wenn ein Satellit geortet ist, wird als
erstes ein neuer Almanach geladen und anschlieBend die fur eine Positionsberechnung
erforderlichen Satelliten anhand der Almanachdaten gesucht. Falls eine Initialposition nicht
eingegeben wurde bevor Sie den SKY SEARCH Programm aufrufen, berechnet der NAV
5000 selber eine Initialposition. Das SKY SEARCH Programm dauert ca. 15 Minuten.

AUX SKY SEARCH Driicken Sie die AUX Taste und die Zahl 5 (oder 1 mal die AUX
5 PRESS ENTER Taste und 5 mal die > Taste) und anschlieBend die ENTER Taste,

ENTER um zur nebenstehende Anzeige zu gelangen.

ENTER [0z 05 11 14 20 | Driicken Sie die ENTER Taste, um das SKY SEARCH Programm
s s s s s {zubeginnen. Der Empfangszustand der einzelnen Satelliten wird

SKY SEARCH angezeigt. Der Empfanger sucht nach Satelliten bis ein Satellit
k # geortet wird,

o 0 11 14 20 | Die Meldung ALM COLLECT erscheint, wenn ein Satellit geortet

# 8§ S 8 S wurde und der Datentransfer staitfindet. Als erstes wird ein neuer
Almanach geladen. Schalten Sie den NAV 5000 nicht aus, wenn
diese Meldung erscheint.

ALM COLLECT

AUX 6 (Auswah! des NMEA Formats):

Soll ein anderes Gerat (Autopilot 0.4.) iber den NMEA-Ausgang des NAYV 5000 angeschlos-
sen werden, muB das Datenformat auf das angeschlossene Gerat abgestimmt werden.

Auskunit iiber das erforderliche Datenformaterhaiten Sie vom Herstellerdes angeschlossenen
Gerits bzw. vom Fachhandler, bei dem Sie das Geréat bezogen haben.

Der NAV 5000 unterstiitzt folgende NMEA Datenformate:

NMEA 0180 (nur Autopilotformat)

NMEA 0183A - BWC, APA, GLL, VTG { Details fordern Sie bitte
NMEA 0183B - RMC, RMB direkt bei Ferropilot an
NMEA 0183C - BWC, XTE, GLL, VTG

AUX NMEA SETUP Driicken Sie die AUX Taste, die Zahl 6 und die ENTER Taste (oder
6 g‘z:” 1 mal die AUX Taste und 6 mal die > Taste), um zur neben-
ENTER stehenden Anzeige zu gelangen. Die vom Hersteller vorgegebe-
= ne Einstellung ist OFF (AUS).
> NMEA SETUP Mit der > Tasie konnen Sie zwischen den verschiedenen
b Datenformaten wechseln (0183A, 01838, 0183C oder 0180).
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WICHTIG:
Probieren Sie den Betrieb mit einem angeschiossenen Gerat aus, bevor Sie damit navigieren.

AUX 7 (Piepston)

Der NAV 5000 quittiert jeden Tastendriick mit einem Piepston und eine Warnung Uber die
geografische Qualitat (GQ), die Signalqualitat (SQ) oder eine Anzeige von aiteren Position-
sdaten gemeldet werden. Der Empfanger wird mit eingeschaltetem Piepston vom Hersteller
ausgeliefert.

AUX BEEPER Driicken Sie die AUX Taste, die Zahl 7 und die ENTER Taste (oder
7 ON 1 maldie AUX Taste und 7 mal die > Taste), um zur nebenstehenden

ENTER Anzeige zu gelangen.
_’

> g:IIEPER lMit der > Taste kénnen Sie den Piepston ein- oder ausschalten.

2/

AUX 8 (Wegpunkt Projektion)

Sie konnen sich mitdem NAV 5000 die Koordinaten einer entfernten Position anzeigenlassen.
Sie miissen dazu die Entfernung und Peilung von Ihrer augenblicklichen Position zu der
gewiinschten Position angeben. Wichtig bei Radarpeilung oder zu Regatien!

AUX et proseotion. 1 Driicken Sie die AUX Taste, die Zahl 8 und die ENTER Taste (oder

g ﬁgﬁ%&lpggs 1 mal die AUX Taste und 8 mal die > Taste) um zu dieser Anzeige

ENTER : zu kommen. (Hier bedeutet POS lhre augenblickliche Position)
-

> :’;:E?:?%JOES;ION Mit der > Taste kénnen Sie einen anderen Wegpunkt als Aus-

POSITION: FERRO | gangspeilort an wahien.
N2/

ENTER | enter Driicken Sie die ENTER Taste, um die angezeigte Position als
DISTANCE _ . NM | Ausgangsort zu Uibernehmen.

N/
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0914 ENTER Geben Sie die Entfernung von Ihrer augenblichlichen Position zur
ENTER |pisatnce 0s1anm | projezierten Position ein. In diesem Programm miissen nach-
folgende Nullstellen eingegeben werden.

230 ENTER Geben Sie die Peilung von Ihrer augenblicklichen Position zur
ENTER|BeARNG To230°M | projezierten Position ein.

\___/

ENTER fwer  33seseN  { Driicken Sie die ENTER Taste. Die Koordinaten des projezierten
230°M h ;ﬁ:m’, Wegpunkts sowie die eingegebene Peilung und Entfernung dazu

werden angezeigt.

Diese Position kénnen Sie auch als Wegpunkt abspeichern. Sie erméglicht thnen damit die '
-

= Verwendung des Wegpunkts als Teil eines Routenabschnitts.

ENTER [ 33°56.58N

118°16.41W
9.14NM

Um eine projezierte Position als Wegpunkt abzuspeichern, driik-

ken Sie zuerst die ENTER Taste.
230°M

Geben Sie einen Namen fur den Wegpunkt ein und driicken Sie
anschlieBend die ENTER Taste ODER driicken Sie 2 mal die
ENTER Taste, um eine vom NAY 5000 vorgeschlagene Be-
zeichnung zu Ubernehmen.

BOJE [gyoy aa-se.sen
ENTER 118°16.41W
230°M 9.14NM

AUX 9 (Sparbetrieb) Battery Save

Der NAV 5000 arbeitet im Dauerbetrieb oder im Sparbetrieb. Im Sparbetrieb schaltet sich der
Empfanger nach 2 Minuten automatisch aus (auBer in den Programmen SKY SEARCH,
ALMANAGCH COLLECT oder ALMANACH VERIFY). Im Dauerbetrieb arbeitet der Empfanger
kontinuierlich bis er mit der ON/OFF Taste ausgeschaltet bzw. die zweite Batteriewarnung
erscheint oder eine angeschlossene externe Spannungsversorgung unterbrochen wird.

Angeschlossene Gerate (Autopilot usw.), die das NMEA Datenformat bendtigen,
kénnen nur im Dauerbetrieb bedient werden.

Dauerbetrieb erhdht den Stromverbrauch. Bei langeren Reisen empfehlen wir den AnschiuB
an eine externe Stromversorgung mit den entsprechenden originalen Magellan Netzteilen.
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AUX BATTERY SAVER Driicken Sie die AUX Taste, die Zahl 9 und die ENTER Taste (oder
9 OFF 1 mal die AUX Taste und 9 mal die > Taste), um diese Anzeige zu
ENTER sehen.
N2/
> (B);\‘TTEHY SAVER Mit der > Taste kénnen Sie zwischen Dauerbetrieb und Spar-
betrieb schalten.

\___»/

AUX 10 (Alle Wegpunkie i6schen)

Mit dieser Funktion kénnen Sie sehr schnell alle gespeicherten Wegpunkte und zusamen-

gesteliten Routen im Speicher loschen. Gehen Sie also vorsichtig damit um.

AUX Toerase aL | Dricken Sie die AUX Taste, die Zahlen 1 und 0 und die ENTER
1 weTs PRESS CLEAR | Taste (oder 1 mal die AUX Taste und 10 mal die > Taste), um diese
0 Anzeige zu sehen.

ENTER Y\ V4

CLEAR | ALL wpTs ERASED Driicken Sie die CLEAR Taste.
READY

N/

AUX 13 (Gesamtspeicher I6schen (nur in Notféllen))

Mit der AUX 13 Funktion werden samtliche gespeicherten Daten geloscht. Sie miissen nach
Ausfithren dieser Funktion einen Aimanach laden und das SETUP Programm von neuem
durchfiihren. Gehen Sie also duBerst behutsam mit dieser Funktion um.

AUX O CLEAR Driicken Sie nacheinander die Tasten AUX, 1, 3und ENTER. Es
1 | ALL lerscheint die nebenstehende Anzeige.

3 PRESS CLEAR

ENTER -5

Wenn Sie jetzt die CLEAR Taste driicken wird der gesamte Speicher geloscht. Um einzelne
Teile des Speichers zu ldschen, kénnen Sie mit der > Taste zwischen folgenden Optionen
wahlen:
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ALL - der gesamte Speicher wird geloscht

USER DATUM - ein eingegebenes Kartendatum wird geloscht

SETUP - die im SETUP Programm eingegebenen Werte werden
geloscht

WAYPOINT/ROUTE - alle Wegpunkte und Routen werden geldscht

ALMANAC/EPHEM - vorhandene Almanach- und Ephemerdaten werden
geloscht

LAST FIX/INIT - die zuletzt gespeicherte Position, sowie die 4 davor

gespeicherten LAST FIX Positionen und
Initialposition werden geldscht

Beim Dricken der > Taste wird die entsprechende Option in der zweiten Anzeigenzeile
dargestellt.

Driicken Sie die CLEAR Taste wenn Sie die entsprechende Optionen Idschen wollen. In der
dritten Zeile erscheint dann die Nachricht "CLEARED" (geldscht). Mit der > Taste kénnen Sie
eine weitere Option auswihlen oder die Loschfunktion durch Driicken einer anderen
Funktionstaste bzw. mit der ON/OFE Taste das Programm verlassen.

Es werden Fehler- und Warnmeldungen angezeigt. Die Mehrzahl diese Meldungen miissen
quittiert werden, nur wenige haben ein rein informativen Charakter.

ANZEIGE ERKLARUNG

Die erste Warnung tiber die Kapazitat der Batterien. Sie
kénnen den NAV 5000 fiir ca. 30 Minuten im Dauerbetrieb weiter-
betreiben oder 15 Positionsberechnungen im Sparbetrieb
durchfiihren lassen, ohne daB die gespeicherte Daten verloren
gehen.

WASTUN ?  Wechseln Sie am besten die Batterien gleich aus. Wir empiehlen lhnen
die Ersatzbatteriehalterung mit neuen Batterien mitzufiihren.

Eswerden altere Angaben gezeigt. Der Signalempfang von einem
oder mehreren Satelliten, die zur letzten Positionsberechnung
verwendet wurden, ist unterbrochen und ein Ersatzsatellit

E wurde noch nicht geortet. Die angezeigten Angaben sind dlter als
8 Sekunden und sollten nicht zu Navigationszwecken benutzt
werden.

WASTUN? 1. Pritfen Sie mit der Funktion AUX 3 ob alle Satelliten auf "ON" stehen.
2. Andern Sie die Antennenlage, um einen ungehinderten Rundumempfang
zu erhalten.
3. Wenn der Empfanger im 3D Betrieb geschaltetist, wechseln Sie in den 2D
Betrieb.
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Die geoyrafische Qualitat der Positionsberechnung betragt 3 oder
weniger. Diese Warnung erscheint in allen Anzeigen Uber die betref-
fende Position. Verwenden Sie Positionen mit diesem Warnsymbol
nicht zu Navigationszwecken.

WAS TUN ? 1. Blatlern Sie zur dritien Anzeige der entsprechenden Position und notieren

Sie, welche Satelliten zur Positionsberechnung verwendet wurden.

2. Prufen Sie mit der Funktion AUX 3 ob alle Sateliiten auf "ON" stehen.

3. Prifen Sie die Elevation und Azimut der sichtbaren Satelliten. Andern Sie
die Antennenlage, um einen ungehinderten Rundumempfang zu erhalten.
Fihren Sie eine erneute Positionsberechnung durch.

4. Wenn Sie sichtbare Satelliten eingeschaltet haben, sollten Sie eine
Positionsberechnung von neuem durchflihren.

Die SQ-(Signalqualitat) eines einzelnen oder mehreren Satelliten ist
nicht ausreichend mit einem Wert von 3 oder weniger. Der Empfanger
kann u.U. das Signal verlieren. Die Genauigkeit einer Positions-
berechljung wird durch diese Warnung nicht beeinfluBt. Eine gering-
fugige Anderung der Antennenlage kann einen besseren Empfang
ermdoglichen.

NOT ENOUGH

SATELLITES Eine ausreichende Anzahl von Satelliten steht nicht zur Verfigung. Im

2D Beltrieb kénnen weniger als 3 Satelliten empfangen werden. Im 3D
Betrieb weniger als 4.

WASTUN? 1. Uberpriifen Sie die initialisierte Position im SETUP Programm.
2. Prifen Sie mit der Funktion AUX 3 ob alle Satelliten auf "ON" stehen,
3. Mitder AUX 4 Funktion kénnen Sie prifen, ob gentigend Satelliten fiir eine
Positionsberechnung zur Verfligung stehen.
4. Schalten Sie von 3D Betrieb auf 2D- oder Automatikbetrieb um.
5. Wenn eine Paositionsberechnung in den letzten 9 Monaten nicht durchge-
flhrt wurde, laden Sie mit der AUX 5 Funktion einen neuen Aimanach.
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EXTERNAL POWER Eine angeschlossene externe Spannungsversorgung wurde un-
LOST terbrochen. Das Gerét schaltet auf die interne Spannungs-
gguifrmu? versorgung um, wenn eine beliebige Taste auBer der ON/OFF oder

LIGHT Taste gedriickt wurde.

WAS TUN ? 1. Uberpriifen Sie Kabel und Netzteil auf Beschéadigungen bzw. ob die
Anschliisse fest sitzen. Schalten Sie den Empfanger vorher aus.
2. Prifen Sie die externe Spannungsversorgung auf Fehifunktion.

Dies ist die zweite Warnung Uber die Kapazitat der internen
REPLACE BATTS Banenen, ZW?I Minuten nagh Erscheinen dieser Warnung .s.sc‘haltet
OR LOSE DATA sich der Empfanger automatisch aus - auch wenn das Gerat in
Dauerbetrieb geschaltet ist. Sie kénnen nur durch das Einlegen von
neuen Batterien bzw. durch AnschiuB an eine externe Spannungs-
versorgung den Empfanger wieder in Betrieb nehmen.

WAS TUN ?  Schalten Sie das Gerat sofort aus und legen Sie neue Batterien ein.

Problemidsungen:
Zustand Erklarung/Losung

Anzeige gefroren Die Anzeige ist gefroren und die Tasten fihren die entsprechen-
den Funktionen nicht aus. Entfernen Sie die Batterien und warten
Sie, bis sich der Empfanger ausschaltet
oder
mitden Batterien noch im eingeschalteten Gerét, schlie Ben Sie die
mittleren Anschliisse im Batieriefach kurz. Bei dieser MaBnahme
wird der Speicher geléscht.

Keine Spannung Die Batterien oder die Batteriehalterung wurde nicht richtig
eingesetzt. Setzen Sie die Batterien und die Halterung richtig ein.
Achten Sie darauf, daB das Batteriefach trocken und frei von
Schmutz gehalten wird.
Die Batterien sind restlos aufgebraucht. Setzen Sie neue
Batterien ein und initialisieren Sie den Empfanger mit SETUP
und der AUX 5 Funktion.

(Externe Spannungsversorgung)
Vergewissern Sie sich, daB der Stecker richtig eingesetzt ist.

Der Empianger schaltet Der Empféanger arbeitet im Sparbetrieb. Schalten
sich wahrend des Sie auf Dauerbetrieb mit der AUX 9 Funktion um.
Betriebes aus Bei externer Spannungsversorgung schaltet der Empfanger

auf Batteriebetrieb um. Schalten Sie den Empfanger ein und
achten Sie auf die Meldung im Funktionstest tiber die
Spannungsversorgung. Uberpriifen Sie den externen An-
schluB und die Stromquelle.

Die Positionsanzeige Der Signalempfang von einem oder mehreren Satelliten ist
wird nicht aufgewertet unterbrochen. Die angezeigte Position ist die zuletzt berech-
nete Position und es erscheint das Sanduhrsymbol in der
untersten Zeile.
1. Prifen Sie mit der Funktion AUX 3 ob alle Satelliten auf
"ON" stehen.
2. Andern Sie die Antennenlage, um einen ungehinderten
Rundumempfang zu erhalien.
3. Wenn der Empfanger im 3D Betrieb geschaltet ist, wech-
seln Sie in den 2D Betrieb.

Wenn nach diesen Schritien keine Besserung eingetreten ist, entnehmen Sie die Batierien
und warlen Sie bis sich das Gerét ausschaltet

oder

mit den Batterien noch im eingeschalteten Gerat, schlieBen Sie die mittleren Anschliisse im
Batteriefach kurz. Bei dieser MaBnahme wird der Speicher alierdings geloscht.

s werden unterschiedliche Die Genauigkeit der berechneten Positionen wird von ver-

Koordinaten fir eine gleiche  schiedenen Faktoren beeinfluBi. Der wichtigste Faktorist die

Position berechnet geografische Qualitat (GQ). Die angegebene Genauigkeit
von 15 Meter RMS in 2D Betrieb ist deshalb ein statistischer
Wert und nicht absolut. Diese Angabe basiert auf eine
geografische Qualitat von mehr als 7 bei einer Signalqualitat
{SQ) von mindestens 7. Sogar bei idealer GQ und SQ muB
eine berechnete Position nicht immer 15 Meter genau sein .
ErfahrungsgemaB sind etwa 2/3 aller Pgsitionsberechnungen
auf 15 Meter genau und etwa 95% der Positionen auf 25
Meter genau bei guten Empfangsverhaitnissen.
Voraussetztung ist, daB die Systemgenauigkeit von GPS
nicht vom Systembetreiber abgestuft wird.
Da eine Entfernung von 20 Meter etwa 0,01 Minuten vom
Breiten- und Langengrad am Aguator entspricht kénnen
durchaus Abweichungen von +/- 0,03 Minuten von einer
Positionsberechnung zur anderen entstehen. Bei unginstigen
Empfangskonditionen sind griBere Abweichungen als nor-
mal anzusehen.
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Angeschlossene Gerite
reagieren nicht

Es werden keine Positions-
bzw. Navigationsdaten
berechnet

Striche erscheinen in der
Anzeige nach Driicken
der POS-,VEL- oder
NAV Tasten

Verfugbarkeit der GPS
Satelliten ist nicht
ausreichend

Wenn der Empfanger in Polnahe betrieben wird, kénnen bei
kleineren Positionsanderungen groBe Abweichungen in
Positions- und Geschwindigkeitsrelevanten Daten auftreten.
Néheres hieriiber finden Sie im Abschnitt Uber den Betriebin
Polnahe.

Sehen Sie mit der AUX 6 Funktion, ob der Datenausgang
freigeschaltet ist. Wenn das falsche NMEA-Datenformat
Ubertragen wird, Uberpriifen Sie das vom angeschlossenen
Gerat bendtigte Format und andern Sie es ggf. mit der
AUX 6 Funktion.

Prifen Sie alle angeschlossenen Kabel und Stecker.
Vergewissern Sie sich, daB der NAV 5000 in Dauerbetrieb
geschaltetist oder, daB eine externe Spannungsversorgung
angeschlossen ist.

Haben Sie eine Route zusammengestellt ?

Es missen entweder die POS-, NAV- oder VEL Tasten
gedruckt werden.

Sind Sie sicher, daB eine Route Zusammengestellt wurde ?
Ihre Mindestgeschwindigkeit muB 0,2 Knoten betragen.
Navigations- und Geschwindikeitsdaten konnen erst be-
rechnet werden, nachdem 3 Positionsberechnungen
durchgefiihrt wurden.

Die Mindesgeschwindigkeit wird nicht eingehalten oder Sie
befinden sich innerhalb von 20 Metern zum Zielwegpunkt.
Die Entfernung zum Zielwegpunkt kann nicht mehr berech-
net werden und Peilangaben variieren, wenn Sie zu nah am
Zielwegpunkt angelangt sind.

Die Position oder Sendequalitét der Satelliten kann vom
GPS Systembetreiber geandert worden sein. Moglich ist
auch, daB Sie einen Almanach zu einem Zeitpunkt geladen
haben, als ein oder mehrere Satelliten nicht mit voller
Leistung gearbeitet haben.

Uberpriifen Sie die im SETUP Programm initialisierte Posi-
tion und den Satellitenstatus mit der AUX 3 Funktion. Laden
Sie einen neuen Almanach mit dem SKY SEARCH Pro-
gramm und (berprifen Sie wieder den Satellitenstatus.
Schalten Sie im AUX 3 Programm alle Satelliten auf "ON".
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Die meisten Fehlfunktionen kénnen ausgeschiossen werden, wenn Sie folgende Tips beach-
ten:

“ Schalten Sie den NAV 5000 aus, bevor Sie eine externe Spannungsversorgung
anschlieBen oder ausstecken.

Lassen Sie das Gerét nicht mit der Anzeige nach oben in der Sonne liegen.
Betreiben Sie den NAV 5000 nicht bei Temperaturen iiber +60 Grad oder

unter -10 Grad.

Lagern Sie das Ger#t nicht bei Temperaturen tiber +70 Grad oder unter

-40 Grad.

Wenn der Empfanger ins Wasser fallen sollte, splilen Sie das Gerat von

auBen und im Batteriefach mit SuBwasser vorsichtig aus.

Wenn Sie Ihre ungefihre Position nicht kennen, um eine Initialposition eingeben zu konnen,
fihren Sie die AUX 5 Funktion aus und laden Sie einen neuen Almanach. Der Empféanger
initialisiert sich dann von selbst. Dieser Vorgang dauert allerdings ziemlich lange. Das
Eingeben einer Initialposition verkiirzt die Zeit fir eine Positionsberechnung erheblich.

Die Auswahl eines falschen Kartendatums kann zu Ungenauigkeiten der Positionsangaben
von bis zu 300 Meter fuhren. Geben Sie also immer das Kartendatum, das der Kartenlegende
Zu entnehmen ist, ein.

Betrieb in Polnihe

Da alle Langengrade in Polndhe zusammentreffen, kann die Entfernung von nur einer
Seemeile mehrere Langengrade einschlieBen. Aus diesem Grund verursachen minimale
Anderungen einer Position erhebliche Abweichungen.

Gehen Sie vorsichtig mit den angezeigten Daten ab dem 85 Breitengrad nérdlich oder stidlich
des Aguators um.

Lagerung des Gerites

Bei Lagerung des Empfangers fir einen Zeitraum Uber 3 Monate sollten Sie folgende
Vorkehrungen treffen:

Notieren Sie schriftlich alle gespeicherten Wegpunkte.

Notieren Sie schriftlich auf dem SETUP Arbeitsbiatt alle eingegebenen Werle.
Entfernen Sie die Batterien vom Batteriefach.

Lagern Sie den Empiénger am besten im Original-Karton,

*
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Falls das Gerat fiir weniger als 3 Monaten gelagert wird, verfahren Sie wie folgt:
* Legen Sie voligeladenen Batterien ein, damit die gespeicherten Daten nicht

verloren gehen kénnen.

Lagern Sie den Empfanger am besten im Original-Karton.

L Wenn Sie den NAV 5000 in die als Zubehér lieferbare Tragetasche aufbewahren,
achten Sie darauf, daB die Tasten nicht versehentlich gedriickt werden kénnen.

Was tun, wenn absolut nichts mehr geht ?

Wenn die geschilderten MaBnahmen nicht weiterhelfen und der Empfénger keine verninfti-
gen Datenliefert, bleibt als letzie Rettung die Méglichkeit den gesamten Speicher mit der AUX
13 Funktion zu 16schen. Vergessen Sie nicht, vorher alle gespeicherten Wegpunkte und die
Einsteliungen im SETUP Programm zu notieren.

Sie koénnen auch die Batterien fur ca. eine 1/2 Stunde entfernen. Hier gehen natiirlich auch
alle gespeicherten Werte verloren.

Der KUNDENDIENST wird bei FERROPILOT groB geschrieben.
Bei Problemen mit Ihrem Magellan NAV 5000 kénnen Sie sich direkt an FERROPILOT
wenden.

FERROPILOT MAGELLAN NAV 5000

Anhang 1

Wegpunkt Logbuch

Notieren Sie die von thnen gespeicherten Wegpunkte fiir den Fall, daB Sie sie wieder

eingeben kénnen bei Speicherverlust,

FERROPILOT GmbH
SiemensstraBe 35
D-2084 Rellingen
Telefon: 04101-301240
Telefax: 04101-301214
Telex :2189 160

Ferropilot (Berlin) GmbH
Am Kanal 5

0-1251 Wernsdorf

Telefon: 030/05 48 010
Tel/Fax: O-Berlin/ 54 50 585

Ferropilot (Minchen)GmbH
Prélat.-Zistl. Str. 6

8000 Minchen 2

Telefon: 089/260 82 18
Fax: 089/260 96 16
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(Wegpunktname _______ Datum __/ L
Breite _ = o e —— ___ Noders Hoéhe/Elevation:
Lange = o e —— . ___ Ooderw —— —— __ __FuB oder Meter
Bemerkungen: __ Kartendatum: J
e |Kertendawm:
(Wegpunktname ______ Datum I S (A
Breite _ L —_ Noders Hoéhe/Elevation:
Lange __ _ > —— __ Ooderw —— —— —_ __FuB oder Meter
DOMOHRGON: e Kartendatum: ___ J
(Wegpunk'mame ______ Datum __/ I
Breite S . Noders Hohe/Elevation:
Lange = o e ___ Ooderw —— —— —_ __ FuBoder Meter
Bemerkungen: :
gen: o I Kartendatum,vu e J
(Wegpunktname _______ Datum __/ !/
Breite e _ Noders Hohe/Elevation:
Lange _ S __ Ooderw —— —— —_ __ FuBoder Meter
\ESemerkungen: oo | Kartendatum: R J
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rWegpunktname ______ Datum __/__/ _
Breite . Noders Héhe/Elevation:
Lange _ _ » e e~ __ Ooderw e —— __ __ FuB oder Meter
Bemerkungen: Kartendatum:
L gen: e . NS J
(Wegpunktname QQQQQQ Datum __/ ! =
Breite = o ~ _. __ __ Noders Hohe/Elevation:
Lange = » —— i e Ooderw e —— —_ _ _ FuB oder Meter
Bemerkungen: —e— e | Kartendatum: _ ——— J
k gen:_
)
Wegpunktname R Datum__/_ _/
Breite o — __ _ _ __ Noders Hohe/Elevation:
Léange = ¢ e e . Ooderw —— _ __ _ _FuBoder Meter
Bemerkungen: Kartendatum: J

Wegpunkiname

Breite _ © ~_ Noders

Lé’mge . O oder W

Bemerkungen:

Datum _ /

Hohe/Elevation:

o oo o FuB oder Meter

Kartendatum: oy

Wegpunkiname L Datum __/ Il h
Breite — —— __ __ Noders Hohe/Elevation:

Lange °  Ooderw -~~~ __ FuBoder Meter
Bemerkungen: —~——————__ | Kartendatum: __ — J
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Anhang 2:

Fotstantentabelle (Details siehe englisches Handbuch)

Bianachfolgende Tabelle enthalt eine Zusammenfassung der Konstanten, die fir die Eingabe

tines Benulzer orientierten Kartendatums in relation zum Kartendatum

Do Werte Aa usw. werden als "DELTA A"

Seite 67

usw. im Anzeigefeld des NAYV 5000 dargestellt.




